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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghnicznej $wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru robét drogowych zmanych z remontem miejsc postojowych wraz z odverdem na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .
1.2. Okrdlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione porgj okrelenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:

1.2.1. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczangudhu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszychzver
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.2.2. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanynairemi, opatrzony pieezia organu wydajcego,

wydany zgodnie z obowazujacymi przepisami, stanogady urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,
stuzacy do notowania zdarse okolicznaici zachodgcych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbiorow robot, przekazywania pabledenej korespondencji technicznej peuizy
inspektorem nadzoru, Wykonaavcprojektantem.

1.2.3. Jezdnia - ex¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.2.4. Kierownik robot - osoba wyznaczona przez Whdwe, upowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji przetmzamowienia.

1.2.5. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw naa@hni wraz ze sposobem ich pctenia.
1.2.6. Koryto - element uformowany w korpusie dregm w celu utgenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.2.7. Ksiyzka obmiardéw - akceptowany przez inspektora nadzesayt z ponumerowanymi stronami,zgicy
do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot w formie wyligzeszkicéw i ew. dodatkowych
zalkcznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez inspektora nadzoru.

1.2.8. Laboratorium - drogowe lub inne laboratoribadawcze, zaakceptowane przez Zamae&ajo,
nieztedne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwikzanych z ocenjakasci materiatow oraz robét.

1.2.9. Materialy - wszelkie tworzywa niezine do wykonania robot, zgodne z dokumentpopjektovs i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przepéktora nadzoru.



1.2.10. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwaglych do przejmowania i rozktadania ody@n od ruchu

na podiae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bigegaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga st miedzy warstvg $cieralry a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbueow

¢) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stca do przenoszenia oheén od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktadd sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

1.2.11. Niweleta - wysokgiowe i geometryczne rozwitie na ptaszczinie pionowego przekroju w osi drogi.

1.2.12. Odpowiednia (bliska) zgodito zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjéesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo
rodzaju rob4t budowlanych.

1.2.13. Podtge nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowysdey pod nawierzchgido gkbokasci
przemarzania.

1.2.14. Projektant - uprawniona osoba prawna kz§yrfina lgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.2.15. Przetargowa dokumentacja projektowasccdokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu lbdacego przedmiotem robot.

1.2.16. Przedmiar robot - wykaz robét z podaniemilmsci w kolejndci technologicznej ich wykonania.

1.2.17. Teren robot - teren udgmiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w umowie jako twogze cz$¢ terenu robét.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich czynnii na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodta@ dokumentagj projektova, SST i
poleceniami inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w uzgodnionym terminie przekaWykonawcy teren robét wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymy dziennik budowy oraz jeden egzemplarz
dokumentacji projektowej i jeden komplet SST.

1.5.2. Zgodné& rob6t z dokumentagjprojektova i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdekumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajcego stanowdi czes¢ umowy, a wymagania okflene w ch@by jednym z nich sobowhzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac

Wykonawca nie mie wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach umownych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadoériZamawiagjcego, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na §inie § wazniejsze od wymiarOw oksonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatls zgodne z dokumentacprojektovg i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSTda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczéa
dopuszczalnego przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentaqgjrojektova lub SST i
wptynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasapione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie ogzkWykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu kotowego jak i pieszegtenanie targowiska oraz
utrzymania istniejcych obiektéw (jezdnie, gyi piesze, znaki drogowe, adzenia odwodnienia itp.) na terenie
robot, w okresie trwania realizacji kontraktu,do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawi Zamaggdajnu do zatwierdzenia projekt
organizacji robét i zabezpieczenia rob6t w okrésignia robot.

W czasie wykonywania robt Wykonawca dostarczinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczaje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtay
ten sposéb bezpiear#wo pojazdow i pieszych.



Wykonawca zapewni state warunki widoczcion dzien i w nocy tych zapdr i znakow, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.
Fakt przysfpienia do rob6t Wykonawca zgtosi przed ich rozgoe@m w sposéb uzgodniony z
inspektorem nadzoru .
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
cere ofertows.
1.5.4. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn@ i stosowa w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania robét i Wykonawcadzie:

a) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezslo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu rob6t oradzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikgych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezeb innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymag# bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg bokséw oraz stanowisk handlowych, magazynow, skdask ,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.5. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwgarowej.
Materiaty tatwopalne ¢ulg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgstm oséb trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamrem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone daozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotyjcych szkodliwe promieniowanie cegeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobat techniczg wydarg przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, apkaiczeniu robét ich
szkodliwa¢ zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé# wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgock na wycie tych materiatdw od wigiwych organdéw administracji patwowej.

Jeeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamayaj

1.5.7. Ochrona wtasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za ddzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wtawe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigm
instalaciji i uradzen w czasie trwania robot.

Wykonawca bdzie odpowiad&za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkaa instalacji
na powierzchni ziemi i ugdzei podziemnych jak i uszkodzenia i zniszczenia bokedaz stanowisk
handlowych na terenie targowiska.

Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodroi dla
handlupacych na terenie targowiska.

1.5.8. Ograniczenie ohygien osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowé sie do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wypogenia na i z terenu robét.
1.5.9. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcglbie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpiecaestwa i
higieny pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.



Wykonawca zapewni iduzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie ordazzdpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrkane z wypetnieniem wymagi@akreilonych powyej nie podlegayj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie ofertowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobo6t i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do robot
od daty rozpoaxia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez inspektora nadzoru.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweqmo byé
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadjblgmenty byty w zadowalggym stanie przez caty czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanieesdo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zaradzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktégansjakikolwiek sposéb zvazane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fycktanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu
do sprztu, materiatéw lub urzer uzytych lub zwgzanych z wykonywaniem robét . Wszelkie straty, kpsz
postpowania, obaizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wytkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknieykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Zamawggo.

1.5.12. RGwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach umownych powotagéankretne normy i przepisy, ktére spethraap
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane roboegatobowiazywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nopreepiséw o ile w warunkach uownych nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane yarprzepisy g paistwowe lub odnoszsie do
konkretnego kraju lub regionu, mpby¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevga@yowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem icragzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez inspektora nadzoruzikde pomeédzy powotanymi normami a ich proponowanymi
wymagaj zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy dni przed zaplanowanym wykstagiem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi ktspewi nadzoru do zatwierdzenia, szczegotowe
dokumenty wiadectwa dopuszczgie materiaty do zabudowy i stosowania w budownietwi

Zatwierdzenie partii materiatdbw z daneggddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposob ggty spetniaj wymagania SST w czasie realizacji rob6t.
2.2. Materialy nie odpowiadgje wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu
robét.Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wkasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usurdgciem i niezaptaceniem
2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mahtedo czasu gdydula one wyte do robaét,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalymwop jakos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do
kontroli przez inspektora nadzoru.

2.4. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwérnie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przez inspektora nadzorelw sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdtkteriatdbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wikgiwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowé podstaw do akceptacji okionej partii
materiatéw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy inspektor nadzorgdie przeprowadzat inspekojvytworni, musa by¢ spetnione
nastpujace warunki:
a) inspektor nadzorugdlzie miat zapewnianwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w

czasie przeprowadzania inspekciji,



b) inspektor nadzorudazie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizadjit,

¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla inspektora
nadzoru zezwolenie dla przeprowadzenia inspekgdal w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca zobowzany jest uywac sprzt ktdry zapewni naleyte wykonanie rob6t .Typ , if6 i
wydajnai¢ sprztu odpowiadé ma zapisom dokumentacji projektowej , SST orazwynd/ykonawca
zobowizany jest utrzymywasprzt w stanie cigtej gotowdci do pracy. Powinien on By godny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygeymi jego wytkowania.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i ra@wszczone do robaét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zoboazany do stosowania jedynie takigtodkdw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakg wykonywanych robét i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewéiigrowadzenie robo6t zgodnie z zasadami dkrgymi w
dokumentacji projektowej, SST w terminie przewasm umowy.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazegidspetnid wymagania dotycze przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacigk&é i innych parametrow technicznych.

Wykonawca bdzie usuwé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidkagdzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu robét jak i na terenietrob6

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragddnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét,chezigodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami
SST oraz poleceniami inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonywania robét.

Decyzje inspektora nadzoru dotyce akceptacii lub odrzucenia materiatow i elementdét keda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjpeistor nadzoru wzgtini wyniki bada materiatow i
robdt, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materialdwswliadczenia z przeszioi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvegie na rozwzam kwestke.

Polecenia inspektora nadzoru powinny lsykonywane przez Wykonawaev czasie okrdonym przez
inspektora nadzoru, pod dgim zatrzymania robdét. Skutki finansowe z tego tytpduiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakkai rob6t

Celem kontroli robot gdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢
zalazoma jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robot i jakgci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezledne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robét.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialéw oraz rob6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tameélkne, inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontjexi
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzéniadectwaze wszystkie stosowane adzenia i sprgt
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiagl@aymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inspektor nadzorugdlzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagiateriatdw ponosi Wykonawca.
6.2. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo.

Na zlecenie inspektora nadzoru Wykonawedzle przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zosfamzez



Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym pexku koszty te pokrywa Zamawgay.
6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adigp, gdy
normy nie obejmuyj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca praadsna pémie ich wyniki do akceptacji
inspektorowi nadzoru.
6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywainspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami &aghk
najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie przed zabudowaniem materialow.

6.4. Badania prowadzone przez inspektora nadzoru

Inspektor nadzoru jest uprawniony do dokonywaiiattoli, pobierania prébek i badania materiatow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpadducent materialtdw powinien udzietnu niezlgdnej
pomocy.

Inspektor nadzoru, dokorygj weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badaniagtizie ocenia zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na
podstawie wynikdw wtasnych batiiontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

6.5. Certyfikaty i deklaracje
Zostan dopuszczone dozycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wtéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
- Polskg Normg lub
— aprobad techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
sa objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST,4da partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okétajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezpby
poparte wynikami badiawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez
Wykonawe inspektorowi nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.
6.6. Dokumenty budowy
(1) Dziennik robot

Odpowiedzialn& za prowadzenie dziennika zgodnie z ok@wjacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.
Zalczone do dziennika robdt protokoty i inne dokumemiga oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i inspektora nadzoru.
Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika robéddoprzeditaone
inspektorowi nadzoru do ustosunkowania si

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na ustalenie faktycznego pgat kazdego z
elementow robét. Obmiary wykonanych robét przeprzease w sposob agty w jednostkach przgfych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodaoplub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikida Wykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej z inspektorem nadzoru. Dokumenty tecstés zakczniki do odbioru robét. (4) Pozostate
dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczasbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rastace
dokumenty:
a) protokot przekazania terenu robot,
b) protokoty odbioru robét,



c) protokoty z narad i ustate
d) korespondenejna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie rob6t w miejscu odpoweedabezpieczonym.

Zaginkcie ktdregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dospne dla inspektora nadzoru i przedstawiane dadugl
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy
projektova i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdemaieniu inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiarow.

7.2. Uradzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgfstzaakceptowane
przez inspektora nadzoru.

Urzadzenia i spregt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdereli urzadzenia te lub spex
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robdét.
7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétleé
w przypadku wystpowania dtuszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli@ lzda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajas¢pujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2.0dbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie jékia ilosci robét.
Wykonuje s¢ go w czasie pozwalgym na wykonanie ewentualnych korekt i poprawekwstzzymywania
ogolnego pospu robo6t.Gotowst do odbioru robot zanikagych i ulegajcych zakryciu zgtasza Wykonawca
wpisem do dziennika robot , powiadam@]nspektora nadzoru.Odbioru dokonuje Inspektozoadi
przedstawiciele Zamawigego.

8.3. Odbidr czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru ogiciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze robot zanikgich i ulegagcych zakryciu.

8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzestggo wykonania robét w odniesieniu do ictidio
jakosci i wartasci.



Calkowite zakéczenie rob6t oraz gotowé do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika robot z bezzwtocznym pisemnypmowiadomieniem o tym fakcie Inspektora
nadzoru.

Odbiér ostateczny robd4t napt w terminie trzech dni, liee od dnia potwierdzenia przez inspektora
nadzoru zakaczenia robét. Odbioru ostatecznego robét dokonadjamyznaczona przez Zamavaeggo w
obecndci inspektora nadzoru i Wykonawcy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggyo robét jest protokét odbioru
ostatecznego robot .

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,
szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekamentow umowy i ew. uzupetnigie lub
zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dziennik robét i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@ oznacze laboratoryjnych, zgodne z SST
deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST

N
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8.4. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangtidr zwiazanych z usugciem wad zaistniatych
w okresie gwarancyjnym, pozostate warunki jak pydpiorze kacowym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Za wykonanie robdt obfych przedmiotem zaméwienia Zamawizy zaptaci Wykonawcy
wynagrodzenie ryczattowe brutto, wynikeg ze ztaonej przez Wykonawcoferty. Wynagrodzenie ptatne
bedzie jednorazowo po wykonaniu cétorobot budowlanych, przelewem na rachunek bankéiykonawcy w
w terminie 14 dni od daty przedienia faktury VAT wraz z protokotem odbioru robowirdzapcym ich
bezusterkowe wykonanie.

Cena podana w ofercie ( wynagrodzenie Wykonawcylaga@ kosztorysem ofertowym) powinna obejméwa
wszelkie koszty zwvazane z wykonaniem zamoéwienia, w tym kosztyszane z wykonaniem robét
tymczasowych i towarzygezych .W cenie powinny liyréwniez uwzgkdnione wszystkie podatkié¢znie z
podatkiem VAT.

Kosztorys ofertowy powinien dysporadzony wedtug podstaw wyceny wskazanych w przedmiesbot.
Kazda pozycja kosztorysu powinna zawiecere jednostkow , skalkulowan przez Wykonaweg, za jednostk
obmiarovg wtasciwa dla danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowejlbie uwzgédniac wszystkie czynnéi ,wymagania i badania
sktadajice st na jej wykonanie, okstone dla tej roboty w SST i dokumentacji projektpwe

Ceny jednostkowe roboeta obejmowa :

- robocizr bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,

- wartai¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymoavaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

- wartc¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami ,

- koszty pdrednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko ,

- podatki obliczone zgodnie z oba®ujacymi przepisami

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane



2.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie dziennika budowy , monia
rozbidrki , tablicy informacyjnej oraz ogtoszenawerapcego dane dot. bezpiedgstwa pracy i ochrony
zdrowia

3.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzn

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghhicznej $ wymagania ogolne dotysee

wykonania i odbioru robét drogowych zmanych z remontem miejsc postojowych wraz z odverdem na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .
1.2. Zakres robo6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z rozbiork
— warstw nawierzchni i podbudowy
— progéw zwalniagcych
1.4. Okrélenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz

z definicjami podanymi w SST-O ,Wymagania ogoinét .4.
1.5. Ogoélne wymagania dotygze robot

Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotye materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade SST-0 ,Wymagania
0golne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Spret do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiérk elementow jezdni,placéw i chodnikéw peobye
wykorzystany sprg podany porej, lub inny zaakceptowany przez inspektora nadzoru
— spycharki,
- tadowarki,
— samochody eizarowe,



- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogolne™pkt
4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu uwzeiniajgc obowazujace
przepisy ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST-0 ,Wgani ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe obejmausungcie z terenu robot wszystkich elementow wymienidnyc
dokumentacji projektowe;.

Roboty rozbhiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w SST i
przedmiarze robot .

Wszystkie elementy niiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaje wtasnacia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce wskazane przez Zamagdgeago.

Doty (wykopy) powstate po rozbiodrce , powinnycitymczasowo zabezpieczone. W szczegfiinoalezy
zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej.

Do frezowania naley uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wzigm ustalonego poziomu
odniesienia, zachowag spadki poprzeczne i podiie. Nawierzchnia powinna bgfrezowana na
gkebokas¢ projektowan z dojdadnéciq +5mm
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakéci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz

sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST-0 ,Wymigagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarove robét zwazanych z rozbiorkelementow drég jest:
- dla nawierzchni - f(metr kwadratowy)
- dla progéw zwalniajcych — szt ( jedna sztuka)

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST-0 ,Wyméegagolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotya® podstawy platrigi
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jejaycia, z ut@eniem na
poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhidrki,
- wyréwnanie podiaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
g) dla rozbiorki progow:
— demonta progéw,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhidrki,
- uporzdkowanie terenu rozbiorki;



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-2

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLO ZA
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10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghnicznej $wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru robét drogowych zmanych z remontem miejsc postojowych wraz z odverdem na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .
1.2. Zakres rob6t okfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozetna konstrukcji nawierzchni.
1.3. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST-0 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.4. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprezt do wykonania robot
Wykonawca przysgpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasie
mozliwosciag korzystania z nagpujacego spretu:

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.
Stosowany spkz nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogoIne™pkt



4.2. Transport materiatow
Ogolne wymagania dotygee transportu materiatéw podano w SST-0 .

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST-0 ,\WWgana ogdlne” pkt 5.
5.2. Warunki przysfpienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem rob6t zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \iteejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i ggzrzania podie,jest maliwe wytacznie za zgogl
inspektor nadzoru, w korzystnych warunkach atmgstarych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezvgzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta

Rodzaj spretu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie .

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poesnby¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. odwieziony .

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podima

Przed przyapieniem do profilowania podi® powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshcze

Bezpdrednio po profilowaniu podt@ naley przystpic¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuowd do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kafhsk
zagszczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartzi wskanika zagszczenia podiaa (ly)

Minimalna wartdc¢ | dla:
Strefa Innych drég
korpusu Ruch
cigzki
i bardzo c¢zki
Gorna warstwa o grulici 20 cm | 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiaa 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twagey podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrelzagszczenia naley oprze€ na metodzie obgzen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podda wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego rnpanego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢232.

Wilgotnas¢ gruntu podiaa podczas zagzczania powinna léyréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gazrzonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@m nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpaainien on
zabezpiecz§ podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad praetozenie folii lub w inny sposoéb
zaakceptowany przez inspektora nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podize ulegio nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mena przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia inspektor adzoru oceni jego stan i ewentualrieckavykonanie niezidnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny
koszt.
6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)



Szerokéc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cmi-5cm.

6.2.2.ROwnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nierowndci podtuzne koryta i profilowanego podita nalery mierzy¢ 4-metrove tata zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4].

Nierowndgci nie mog przekracz& 20 mm.
6.2.3.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéookrdlony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.
Wilgotndé¢ w czasie zagszczania natey bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
gruntu podiga powinna b¥ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (fillmvanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od é&rg/ch
powinny by naprawione przez spulchnienie detgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST-0 ,Wymiagagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosty obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST-0 ,Wymagagolne” pkt 8.

9PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotya® podstawy platrigi
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem
- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdroaki transportowe i odwiezienie,
— profilowanie dna koryta lub podia,
— zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podha,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghhicznej $ wymagania ogolne dotysze
wykonania i odbioru rob6t drogowych zmanych z remontem miejsc postojowych wraz z odwerdem na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .

1.2. Zakres robo6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych hatcznie wg PN-S-06102 [21] .

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykénegodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudewomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych[3
1.3. Okrélenia podstawowe
1.3.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technotnyi, polegajcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.3.2. Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST-0 ,Wymagania ogélne” ki
1.4. Ogoélne wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotye materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude SST-0
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Wymagania dla materiatdw
2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtug PN-B-06714-15 [3]

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadegiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngéna gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mee przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

Wiasciwosci kruszywa



Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
L Kruszywa
Lp. | Wyszczegdlnienie naturalne Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad-{ pomoc-
nicza | nicza
1 Zawartd¢ ziarn mniejszych |od2 |od 2 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10 | do 12 -15 [3]
2 Zawartg¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wécej niz 5 10 -15 [3]
3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wecej niz 3 |45 -16 [4]
4 Zawartdc¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie |1 1 PN-B-04481
wiecej niz (1]
5 Wskanik piaskowy po icio-
krotnym zagszczeniu metag | ©d 30 | od 30 BN-64/8931
I lub Il wg PN-B-04481, % | 9070 | do 70 -01 [26]
6 Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralng¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wiecej niz 35 45
b) scieralnd¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nie -42 [12]
wiecej niz 30 40
7 Nasakliwos¢, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 25 |4 -18 [6]
8 Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamma |5 10 -19 (7]
nia, %(m/m), nie wicej niz
9 ) . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37 [10]
zawy hCZnie, % (m/m), nie - - PN-B-06714
Wi@Cej niz -39 [11]
10 Zawartd¢ zwiazkow siarki w
przeliczeniu na SQ%(m/m), | 1 1 PN-B-06714
nie wiecej niz -2819]
11 Wsketnik nasnosci Wi mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy ni:
a) przy zagszczeniud= 1,00 | 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud=> 1,03 [ 120 |- [21]
2.2.3.Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyge sprztu
Ogdlne wymagania dotygee spretu podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.1. Sprezt do wykonania rob6t
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangodchanicznie
powinien wykazé si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wodt. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo¢nboptymalnej,
b) rowniarek albo ukltadarek do rozktadania mieszanki,
¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgbracyjne.



4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogélnepkt
4.2. Transport materiatow
Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbyixsie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
Transport pozostatych materiatow powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST-0 ,\WWgana ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podia

Podiae pod podbudogpowinno spetni@wymagania okrdone w SST ,Koryto wraz z profilowaniem
i zagszczeniem podi@”

Podbudowa powinna byutozona na podkzu zapewniggcym nieprzenikanie drobnychastek gruntu
do podbudowy.

5.3. Whudowywanie i zagzczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétiotakiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byla réwna gruba projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej warstwy
nie maze przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinn& bgztazona w sposéb
zapewniajcy oshgniecie wymaganych spadkéw igdnych wysokeéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk
wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéwedzych wysokeéciowych. Rozpocgeie budowy kadej nasgpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnaos¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiatlailgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481(fnetoda I1). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigellilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestiasiza
od optymalnej o 20% jej wartoi, mieszanka powinna bywilzona okrélona iloscig wody i rGwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidanieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wastd,
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieip@wviad& przyjetemu
poziomowi wskanika ngnaosci podbudowy.

5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna léyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnspektora nadzoru, gotgypodbudow do
ruchu budowlanego, to jest obawany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgetez
ruch. Koszt napraw wyniktych z nievstziwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przyggieniem do robét
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdérzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstagvivyniki tych bada inspektorowi nadzoru w celu akceptaciji materiatow.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno ggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébléna
pobiera& w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badiapowinny by na
biezaco przekazywane hynierowi.

6.3.2. Wilgotnd¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlailgotnaéci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleran€jLl0% -20%.
Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.3. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osagniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.



Zagszczenie podbudowy nadesprawdzé wedtug BN-77/8931-12 [30]. Zggzczenie
podbudowy stabilizowanej mechanicznie aglazna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modthdo
pierwotnego modutu odksztalcerita jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
6.4. Wymagania dotyaze cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dgbli
3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krusezyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegoblnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

1 Szeroké¢ podbudowy lraznalOm

2 Réwna¢ podiuzna co 10 m iaf

3 Réwnd¢ poprzeczna lraznal0Om

4 Spadki poprzeczne lraznalOm

5 Rzdne wysokéciowe col0m

6 Grubd¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach j, lecz nie rzadziepnaz
na 20 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na
20 nt

6.4.2. Szeroké&t podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mze r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.4.3. Réwné¢ podbudowy

Nieréwndgci podtuzne podbudowy nalsy mierzy¢ zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaskimny by zgodne z dokumentacprojektova,
Z tolerancy = 0,5 %.

6.4.5. Grubé&¢ podbudowy

Grubai¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o véicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST-0 ,Wymiagagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizmego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST-0 ,Wymagagolne” pkt 8.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgolIne ustalenia dotya® podstawy platrigi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4, PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14, PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-S-06102
22. PN-S-96023
23. PN-S-96035
24, BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02
28. BN-68/8931-04
29. BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

Grunty budowlane. Badania probektyr
Kruszywa mineralne. Badania.ad@zanie zawartgi
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotnéci

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie mrozoodporsci
metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawarkgi
zanieczyszcaeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie zawartei siarki
metody bromowvg

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania i
ocena zgodriei

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betiarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kwustabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z ttucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanmie tamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczaniexska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanieutoooldksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeaizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar régnnawierzchni
planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiaedigiodatnych
ugieciomierzem belkowym

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhtecznej g wymagania ogdlne dotygze
wykonania i odbioru robét drogowych zmanych z remontem miejsc postojowych wraz z odverdem na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .
1.2. Zakres robo6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t zeanych z
wykonaniem nowej nawierzchni miejsc postojowyclrakiowej kostki betonowej gr.8cm.
1.3. Okrélenia podstawowe
1.3.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwaeza betonu metadwvibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwéch warstwpoliczonych ze sabtrwale w fazie produkciji.

1.3.2. Pozostate okdlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w SST-0 ,Wymagja ogolne” pkt 1.4.
1.4. Ogoélne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotye materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude SST-0
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikoikowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwipicay jednostlg.

2.2.2. Wyghd zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna lByzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkéw.



Powierzchnia gorna kostek powinnatligwna i szorstka, a kradzie kostek réwne i proste,
wklesniecia nie powinny przekracz& mm dla kostek o grukoi < 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni progu najyezastosowabetonovy kostlke brukows o grubgci 80 mm
koloru szarego.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Spret do wykonania chodnika z kostki brukowej

Powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykérsd recznie.

Do zagszczenia nawierzchni zastosawavibrator ptytowy z ostomz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogoine4pkt

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST-0 ,Wyanagogdélne” pkt 5.
5.2. Podsypka

Grubgi¢ podsypki cementowo - piaskowej po gszrzeniu powinna zawigraie w granicach od 3 do 5
cm. Podsypka powinna bywilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.
5.3. Ukladanie powierzchni z betonowych kostek bmach

Kostke utozy¢ na podsypce w taki sposéb, aby szczelingdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm.
Kostke nalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej czyli istniggej niwelety, gdy w czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zgayczeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny natg wypetni piaskiem, a nagpnie zamig¢ powierzchng utozonych
kostek przy ayciu szczotekgcznych i przystpi¢ do ubijania nawierzchni .

Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny materialem do wypetnienia i zasdieawierzchrg.
Chodnik z wypetieniem spoin piaskigm nie wymaggeginaciji - mae by zaraz oddany dozytkowania.
6KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien sprawégezy producent kostek brukowych

posiada aprobatechniczn.

6.3. BADANIE W CZASIE ROBOT
6.3.1.Sprawdzenie podia

Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodoioz dokumentagj projektova i odpowiednimi
SST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grédio wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega
na stwierdzeniu zgodsoi z dokumentagj projektows oraz SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtovei wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruiohv polega na
stwierdzeniu zgodrigi wykonania z dokumentagcprojektows oraz wymaganiami niniejszej SST:
— pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtovégi ubijania (wibrowania),
sprawdzenie prawidtovéai wypetnienia spoin,
sprawdzenie, czy przatly des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru robét podano w SST ,Wymagagolne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowetki betonowej.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST-0,Wymaegagolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogollne ustalenia dotya® podstawy platrigi
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fithodnika z brukowej kostki betonowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie podsypki,
— ulozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczawieralngci na tarczy
Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

4 PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie swska piaskowego.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhtecznej g wymagania ogdlne dotygze
wykonania i odbioru robét drogowych zmanych z remontem miejsc postojowych wraz z odverdem na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .



1.2. Zakres robo6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t zsanych z
wykonaniem robot j.w..

Niniejsza SST dotyczy wykonania warstwy nawieriawuwarstwowo z mieszanki

mineralno-asfaltowej wytwarzanej i wbudowywanejguaaco..
1.3. Ogo6lne wymagania dotygze robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotyge materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude SST-0
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje mieszanek mineralno-asfaltowych nalciko

Warstwy nawierzchni natg wykona& z mieszanki mineralno-asfaltowej, oflianej w dokumentac;ji
projektowej, warstwy nawierzchni a oma wykonywa z innej mieszanki mineralno-asfaltowej, na wniosek
Wykonawcy zaakceptowany przez inspektora nadzoru.
2.3. Materialy do mieszanki mineralno-asfaltowej

Materiaty do mieszanki mineralno-asfaltowej powirty¢ zgodne z wymaganiami oktenymi w SST
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 2.
2.4. Skladowanie materiatow

Sktadowanie materiatbw powinno dggodne z wymaganiami oktenymi w SST ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Spret do wykonania roboét
Sprzt do wykonania robot zostat okteny w SST ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” gkt

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 4
4.2. Transport materiatow
Wymagania dotyce transportu okéono w SST ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” $kt
4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej
Wymagania dotyegce transportu mieszanki mineralno-asfaltowej élkreo w SST ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST-0 ,\WWgana og6lne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podia
Wymagania dotyece przygotowania podia okr&lono w SST-0 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 5.4.
5.3. Whudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Reczne wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowe] mologg:
— posmarowanie gacym asfaltem krawdzi kraweznikdw, opornikéw, obrzgy i innych uradze ,
— reczne roZcielenie mieszanki przy pomocy widet, topat, szughabi itp., sprawdzenie profilu rozktadanej
mieszanki przy pomocy szablonu,
— reczne zagszczenie mieszanki ubijakami stalowymi przy opoawtk, kravgznikach, obrzeach,sciekach i
innych uradzeniach ,
— mechaniczne zagzczenie wykonanej nawierzchni chodnika walcem adginym samojezdnym okoto 2,5 t
lub innym zaakceptowanym przez inspektora nadzoru,
— sprawdzenie profilu nawierzchni i wyréwnanie niwn@sci.

6KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przyggieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdérzadania zgodnie z ustaleniami
zawartymi w SST,Nawierzchnia z betonu asfaltowegkt' 6.2.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw w czasie wykonywania chodnika z miegzamneralno-
asfaltowej podano w SST ,Nawierzchnia z betonultsfeego” pkt 6.3.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST-0 ,Wymiagagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) ulzonej mieszanki mineralno-asfaltowe;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST-0 ,Wymagagdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgolIne ustalenia dotya® podstawy platrigi
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fithodnika z mieszanki mineralno-asfaltowej obepnuj
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oczyszczenie podia,
— oznakowanie robaét,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— posmarowanie gacym asfaltem krawdzi urzadzer obcych,
— rozcielenie i zagszczenie mieszanki,
— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. przepisy zwizane
Przepisy zwizane podano w SST ,Nawierzchnia z betonu asfaltoivpit 10.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotye materiatow
Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude SST-0
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Asfalt
Nalezy stosowd asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 .

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spetniagy wymagania okridone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.

Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 .

Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warstaigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatd

1 Kruszywo tamane granulowane wg PN
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4
a) ze skat magmowych i przeoboaych KL 1, 11Y; gat.1
b) ze skat osadowych jw.?

C) z surowca sztucznegaugle pomie-
dziowe i stalownicze) kl. I; gat.1
2 Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] -
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] -
4 Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]

5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] -

6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy

—

b) innego pochodzenia wg orzeczenia -




laboratoryjnego -
7 Asfalt drogowy D 50", D 70
wg PN-C-96170:1965 [6]
8 Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;
gat. 1
2) tylko dolomity Kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty
i piaskowce bez ograniczeniadtmowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatdw do warstwyzudej z betonu asfaltowego

) ) Wymagania wobec materiatow w
Lp. | Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu

1 Kruszywo famane granulowane wg PN-B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]

a) z surowca skalnego k.1, 0 gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) kl. I; gat. 1

2 Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] -

3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] -

4 Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg K. 1, 1Y gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]

5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] -

6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy

b) innego pochodzenia -
wg orzeczenia laboratoryjnego -

7 Asfalt drogowy

wg PN-C-96170:1965 [6] D 50
8 Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B,C
wg TWT PAD-97 [13] DES8O AB,C,
DP30,DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

2.4. Kruszywo

W zaleznosci od warstwy naley stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyisie w warunkach zabezpiecaajch je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyarenkruszywa lub jego frakcjami.
2.5. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejtiajwymagania okééone w WT.EmA-
99 [14].

3. SPRZ&ET
3.1. Ogblne wymagania dotyge sprztu
Ogdlne wymagania dotygee spretu podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Spret do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykaza
sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:



- wytwoérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfsitbvtypu zagszczanego,

— skrapiarek,

— walcow lekkich,srednich i ceézkich ,

- walcow stalowych gtadkich ,

- walcéw ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych agdzen czyszcacych,

- samochoddw samowytadowczych z przykryciem lub tesdm.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogélnepkt
4.2. Transport materiatéw
4.2.1. Asfalt
Asfalt naley przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].

4.2.2. Wypelniacz

Woypetniacz luzem naky przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaipkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mmma przewozi dowolnymisrodkami transportu w spos6b zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workdw.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nadeprzewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozigdun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku niemiew przekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

Zaleca sj stosowanie samochodow termosow z podwojrsgidinami skrzyni wypos@anej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST-0 ,Wyanagogoélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Przed przysfpieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym z inspedto nadzoru, Wykonawca dostarczy
do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralntaléswvej oraz wyniki badalaboratoryjnych poszczegdéinych
sktadnikow .

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnauic sie w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.
5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadiaasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawacicasfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM

Wymiar oczek |
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm




i;v;/ﬁlrjtmc od 0 od 0
do 16 dol12,8
Przechodzi
przez: 25,0
20,0 100
16,0 90+100 (100
12,8 80100 ([87+100
9,6 70+-88 73+100
8,0 63+80 66+89
6,3 55+70 57+75
4,0 4458 47+60
2,0 30+42 35+48
zawartge
ziarn > 2,0 (58+70) |(52+65)
0,85 18+28 25+36
0,42 1220 18+27
0,30 1018 16+23
0,18 8+15 12+17
0,15 7+14 11+15
0,075 6+9 7+9
Orientacyjna
zawarta¢
asfaltu w 4,8:6,0 [4,8:6,5
MMA, % m/m

Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej powinierg ligtalony na podstawie badprobek wykonanych
wg metody Marshalla. Prébki powinny spelhimymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstweécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4 Ip.
od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wazaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwy vaizacej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawdcdicasfaltu podano w tablicy 5.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert bigtalony na podstawie badparébek wykonanych
wg metody Marshalla; prébki powinny spelfilymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkaca, wyréwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego powinna spetnia
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA

Lp. | Whasciwosci i warstwyscieralnej z BA
1 | Modut sztywnéci pelzania’, MPa > 14,0 £18)2
Stabilndg¢ probek wg metody Marshalla w > 10.9
temperaturze 60C, kN ==
3 | Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0 do 4{5
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % v/v od 2,0 do 4,0
5 _\/Vype+meme wolnej przestrzeni w prébkach 0d 78,0 do
w., % 86,0

6 | Grubag¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm
od 0 mm do 8,0 mm




od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0do 7,0
7 | Wskanik zagszczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestraew warstwie, % (v/v) od 3,0do 5,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy
2) specjalne warunki, okgzienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanymn,
itp.

Tablica 5. Rgzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy wizacej, z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartgi asfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM
Wymiar oczek sit |
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 do 16
Przechodzi przez:
20,0 100
16,0 87+100
12,8 77+100
9,6 67+89
8,0 60+83
6,3 54+73
4,0 42+60
2,0 30+45
zawartge
ziarn > 2,0 mm (55+70)
0,85
0,42 20+33
0,30 13+25
0,18 10:21
0,15 7+16
0,075 6+14
5+8
Orientacyjna
zawartd¢ asfaltu w| 4,3:5,8
MMA, % m/m

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch i warstwy wizacej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy

Lp. | Whasciwosci Wiazace]

Modut sztywnéci pelzania’, MPa >16,0 £22)2

Stabilndg¢ probek wg metody Marshalla w

temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 >11,0

uderzé ubijaka, kN

Odksztatcenie prébek jw., mm od 1,5do 4,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) od 4,0do 8,0
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach

o <75,0

jw., %
6 | Grubg¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:




od 0 mm do 12,8 mm
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm od 7,0 do 10,0
7 | Wska&nik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestraew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrjéc zeszyt nr 48 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA

2) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigpm,

5.3. Przygotowanie podia

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinng kbgyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podtza powinna by sucha i czysta.

Nierowndci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwga podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. | Drogii place Podlze pod warstw
$cieralm Wigzaca | wzmacniagca
1 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi| 12 15

W przypadku gdy nieréwrioi podiaza § wieksze od podanych w tablicy 7, pogdéonaley wyrowna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed roziaeniem mechanicznym (na odcinkach wiiej frezowanych) jak igcznym warstwy
nawierzchni z betonu asfaltowego, padimaley skropic emulsy asfaltovg lub asfaltem uptynnionym w ikoi
ustalonej w SST. Zalecane § asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphamza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kramikow, wiazow, wpustéw itp. ugdzer powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelniggym okrglonym w SST i zaakceptowanym przez inspektora nadzo

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoiubj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uplynnionego, kg/m

Podiaze do wykonania warstwy

Lp. z mieszanki betonu asfaltowego

Podilare pod warstw asfaltove

1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0od 0,7do 1,0

2 Podbud_owa_z kruszywa stabilizowanego 0d 0.5 do 0,7
mechanicznie

3 Navylerzchn_|a asfaltowa o chropowatej 0d 0.2 do 0,5
powierzchni

5.4. Podczenie mdzywarstwowe
Kazda utozong warstwe nalery skropt emulsp asfaltova lub asfaltem uptynnionym przed akniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogeaenia mgdzywarstwowego, w il&i ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoiubj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. | Polczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/
3 Asfaltowa warstwa wizaca od 0,1do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradmgarowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wygatzenia wynosi co najmniej:
- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/ni emulsji lub asfaltu uptynnionego,



- 2h przyilgci od 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przy ilgci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia ragutaczarki.
5.5. Warunki przysipienia do rob6t

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +8C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 16 C dla wykonywanej warstwy grubci < 8
cm. Nie dopuszczaesuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpadtazu, podczas opadéw
atmosferycznych oraz silnego wiatru $\V16 m/s).

5.6. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna lybudowywana uktadagkwyposaong w ukiad z
automatycznym sterowaniem grgbbwarstwy i utrzymywaniem nowej niwelety na odcick drog
przewidzianych do zfrezowania oraz mieszanka whhnwbudowanaegcznie w miejscach remontow
przekopow jak i miejscowych remontéw nawierzchrigir placow targowiska .

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbiysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyisie bezzwiocznie zgodnie ze schematem gtzejlca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndsnie mniej n:
- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12C,

Zageszczanie naley rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni ku osi.4gtza w nawierzchni powinny By
wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadb osi drogi.

Ztacza powinny by calkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Byéwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzydama asfaltowo-kauczukogv Sposob wykonywania gtz
roboczych powinien hyzaakceptowany przezAyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przyggieniem do robét
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérizadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltoweji przedstawivyniki tych bada
inspektorowi nadzoru do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1. Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-tg¥ee]

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej galea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
[8]. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryja . Dopuszcza giwykonanie badainnymi
réwnowanymi metodami.

6.3.2. Badanie wiziwosci asfaltu
Nalezy okreli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.3. Badanie wiziwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

6.3.4. Badanie wigiwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa natg okreili¢ klas i gatunek kruszywa.
6.3.5. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mahmm-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineraséaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnatggodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjne[SSiT.

6.3.6. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-tsfad]

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltgyed¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.



Doktadn@¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w SST.
6.3.7. Sprawdzenie wygdu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygbu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocefe@alnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.8. Wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych metag
Marshalla. Wyniki powinny b§ zgodne z receptiaboratoryjn.
6.4. Badania dotyeze cech geometrycznych i weawosci warstw nawierzchni
Z betonu asfaltowego

6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego
podaje tablica 12.

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o didgd100m

2 Réwnda¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubdato 10 m

3 Rownd¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief o 5m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku réaveanym

5 Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kzinych niwelacji podtanej i poprzecznej

oraz usytuowania osi

Uksztattowanie osi w planie W(g stanu istaégjgo

Grubg¢ warstwy 1 prébka z kalego odcinka remontowanego

6

7

8 Ziacza podhune i poprzeczne cala diugfozlacza
9 Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gigta
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z ¥@&ego pasa remontowanego
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2. Szerok& warstwy

Szerokdé¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lagodna ze stanem istrieym.
Szeroka¢ warstwy asfaltowej niej potazonej, nie ograniczonej kranikiem lub opornikiem w nowej
konstrukcji nawierzchni, powinna byzersza z kalej strony co najmniej o grubbwarstwy na niej potmnej,
nie mniej jednak m5 cm.

6.4.3. ROwné¢ warstwy

Nieréwndgci podiuwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierazeg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wieksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierévégowarstw asfaltowych, mm

Warstwa Warstwa Warstwa

Lp. Drogi i place o S -
cieralna wigzaca wzmacniagca

9 12 15

1 Drogi klasy L i D oraz place i parking

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegadeimkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne ze stanem istrieym.

6.4.5. Redne wysokéciowe
Rzedne wysokéciowe warstwy powinny biyzgodne ze stanem istrieym.

6.4.6. Uksztattowanie osi w planie



Of$ warstwy w planie powinna lByusytuowana zgodnie ze stanem isyugim.
6.4.7. Grub&¢ warstwy

Grubgi¢ warstwy powinna b zgodna z grukiwia projektows, z toleranci + 10 %.
6.4.8. Zhcza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofedo osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny kByprzesurgte wzgedem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny
by¢ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9. Krawdz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i sdzeniach w jezdni powinna wystavad 3 do 5
mm ponad ich powierzchgiiWarstwy bez opornikow powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
koniecznd¢ obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyghd warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien érjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszecych s¢ i spekanych.

6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
0Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST-0 ,Wymigagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosty obmiarows jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST-0 ,Wymigagoblne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN682%5:2000[10] daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi okreslone zostaa w umowie na wykonanie przedmiotu
zamowienia.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- dostarczenie materiatdéw,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzadzei obcych i krawznikow,
— skropienie mgdzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10 PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych.Zwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996  Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni
drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzch
drogowych. Piasek
4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczneuzla stalowniczego
do nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowarzetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie
i transport



6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygirave
7. PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfaltyympione AUN do nawierzchni
drogowych
8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody hackes mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas
bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaé.
Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowgednawierzchni planografen
i fata

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghteécznej g wymagania ogélne dotygee
wykonania i odbioru rob6t drogowych zmanych z remontem miejsc postojowych wraz z odwerdem na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .
1.2. Zakres rob6t okfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z ustawieniem
kraweznikow:
- betonowych na tawie betonowej z oporem,
1.3. Okrdlenia podstawowe
1.3.1. Krawgzniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzajace chodniki dla pieszych, pasy
dziehce, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.3.2. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST-0 ,Wymagania ogéine” k4.



1.4. Ogolne wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST-0
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymas
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsyghk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materiaty do wykonania fawy pod kramiki.
2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].

2.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kragznikow betonowych powinny liybez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Kraedzie elementéw powinny Byrowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01
[14], nie powinny przekraczawartaici podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kranikéw betonowych

Dopuszczalna wielki
Rodzaj wad i uszkodzse wad i uszkodze
Gatunek 1 | Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypuktas¢ powierzchni krawznikow w mm 2 3

Szczerby i uszkodzenipograniczaicych powierzchnie gérne

e i o niedopuszczalne
krawedzi i narazy (scieralne), mm P

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wediug
typdéw, rodzajéw, odmian, gatunkéw i wieka.

Krawezniki betonowe nalgy uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamych
wymiarach: grub& 2,5 cm, szeroki@ 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm weksza nk szeroks¢ kraweznika.

2.4.4. Beton i jego skladniki
2.5. Materialy na podsypk do zapraw
Piasek na podsyplcementowo-piaskogvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].
Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert sgmentem portlandzkim klasy
nie mniejszej i ,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].
2.6. Materialy na tawy
Do wykonania taw pod kraginiki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg PPO&250 [2], ktérego skiadniki powinny odpowiagda
wymaganiom punktu 2.4.4,
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu
Ogblne wymagania dotygee spretu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt



3.2. Spret

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogolne™4pkt
4.2. Transport kragznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w
kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdaci
tej warstwy. i
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST-0 ,Wyanagogdélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa: zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szerokszi dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskanik zagszczenia dna wykonanego koryta poddaewinien wynosi co najmniej 0,97 wediug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie faw powinno kyzgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.3. Lawa betonowa

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykorsiggbez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowa szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien ywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa zgodnie
Zz wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalestosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczry mag zalewowva.
5.4. Ustawienie kragznikdw betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania kresmikow

Swiatto (odlegi@é gornej powierzchni kragenika od jezdni) powinno liyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.
Ustawienie krawznikow powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.3. Ustawienie kragznikow na fawie betonowej

Ustawianie krawznikdéw na tawie betonowej wykotiana podsypce podsypce cementowo-piaskowej o
grubaici 3 do 5 cm po zagzczeniu.

6KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przyggieniem do robét
6.2.1. Badania kragznikow

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykérzdania materiatébw przeznaczonych do
ustawienia krawznikdw betonowych i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghtu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodaavystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugio i gtebokasci uszkodzé nalery wykona za pomog przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktad$tia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglprzeprowad# z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzdaiéw
prostych w nargach elementdéw wykonujeesprzez przylaenie katownika do badanego na@i zmierzenia
odchytek z doktadnizia do 1 mm.



6.2.2. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatéw stosowanych prigwianiu kraveznikow betonowych powinny
obejmowa wszystkie witaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiakOopkt 2.

6.3. BADANIE W CZASIE ROBOT
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod kaw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodnd¢ profilu podiwnego gérnej powierzchni faw z dokumentapiojektova.
Profil podhwny gérnej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost = 1 cm na kade 100 m tawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach nadea 100 m tawy. Tolerancje
wymiarOw wynosa:
- dla wysokdci = 10% wysokdci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéri projektowane;j.

¢) Roéwna¢ goérnej powierzchni taw.
Réwnai¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwéch punktach, nazde 100 m fawy,
trzymetrowej taty.
Prze&wit pomigdzy gorra powierzchni tawy i przylazona fata nie mae przekracza 1cm.

d) Zagszczenie faw.
Zageszczenie taw badagsw dwoch przekrojach na kde 100 m. Lawy zewiru lub piasku nie mag
wykazyw& $ladu uradzenia zagszczajcedo.
tawy z tlucznia, badane prélvyjecia poszczeg6lnych ziarn ttucznia, nie powinny palaina wygcie
Ziarna z tawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowamégerunku nie mee przekracza + 2 cm na kade
100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kegwikdw

Przy ustawianiu kragznikéw naley sprawdzé:
a) dopuszczalne odchylenia linii krganikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiad 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,
b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyaayeznika od niwelety projektowanej, ktére wyndsi
1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,
¢) rownas¢ gornej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przyknie w dwéch punktach naide 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym prgeit pomiedzy gorry powierzchn kraweznika i przytazona
lata nie mae przekraczal cm,
d) doktadnd¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny mugby¢ wypetnione catkowicie na petn
gtebokasé.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest m (metr) ustawionego krasnika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady odbioru robét
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, SST | wymaganiami kryniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robot zanikagych i ulegagcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajgcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgolIne ustalenia dotya® podstawy platrigi
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m krasnika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod fagy
— ew. wykonanie szalunku,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikdw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
— wypetnienie spoin kragznikéw zapraw,
- ew. zalanie spoin magzalewowvs,
— zasypanie zewtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,
przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

1OPRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonoweélbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b@&ionzapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyéte
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonutddg pomiaru cech
geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndt@alo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaaawierzchni
drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndt@alo nawierzchni
drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania i
ocena zgodriei
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@iementy nawierzchni
drég, ulic, parkingdéw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@iementy nawierzchni
drég, ulic, parkingdéw i torowisk tramwajowych. Krammiki i
obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio

10.2. Inne dokumenty

17.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgBnEprojekt - Warszawa, 19791982 r.
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REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK
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6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej g§ wymagania ogoélne dotygze wykonania i
odbioru robot drogowych zwzanych z remontem miejsc postojowych wraz z odwadem na terenie
targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja Techniczna ST jest stosowana jako ek przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reaji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad prowadzenia robét aganych z utaeniemsciekow
betonowych grefabrykowanych .

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1.Element prefabrykowanycieku- czs¢ konstrukcyjna, wykonana w zaktadzie przemystowym.
1.4.2. Okrélenia podane w niniejszej S§ ggodne z obowazujacymi odpowiednimi polskimi normami
iz definichmi podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagam)gc')lnq", pkt 1.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogolne wymagania dotygee materiatdbw podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagargaloe” pkt 2.
MATERIALY

Do wykonaniasciekéw zgodnie z DokumentacjProjektova i niniejszz ST, keda stosowane nagpujace
materiaty:

- prefabrykaty,

- cement,

- piasek,

- woda,

- bitumiczna masa zalewowa

- beton na faw betonovy.

2.2.1. Prefabrykaty

- Korytka sciekowe betonowe wibroprasowane.

Prefabrykaty powinny posiadaatest producenta. Powierzchnie elementéw powinmy Bz rys, pknig¢ i
ubytkéwbetonu. Kraedzie elementéw powinny Byréwne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia
powierzchni ikrawdzi elementéw nie powinny przekraézavartasci podanych w BN-80/6775-03/01.
2.2.2. Cement

Cement powinien spetniawymagania normy PN-EN-197-1.

Przechowywanie cementu powinnatbygodne z wymaganiami normy BN-88/6731-08.

2.2.3. Materialy na podsypk i wypetnienia szczelin pomgdzy sciankami bocznymi

Nalezy stosowd mieszank cementowo — piaskaw

- 1:4 dla podsypki z cementu portlandzkiego kla8yp3vg PN-EN-197-1 i z piasku naturalnego speiciago
wymagania PN-B-06712,

- 1:2 dla wypetnienia szczelin z cementu portlaneigé klasy 32,5 wg PN-EN-197-1 i z piasku wg
PN-B-06711.

2.2.4. Woda

Woda powinna b§ ,odmiany 1” i spetnia wymagania normy PN-88/B-32250.

2.2.5. Zaprawa cementowo-piaskowa

Zaprawa cementowo-piaskowa 1:2, do wypetnieniadirtprzy uktadaniu prefabrykatovégiekowych”,
powinna

odpowiadé wymaganiom PN-90/B-14501.

jednostk.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt



3.2. SPRET DO UKLADANIA SCIEKOW
Roboty zwazane z wykonaniengciekéw elementami prefabrykowanymida wykonywane ¢cznie oraz przy
uzyciu drobnego spetu pomocniczego zaakceptowanego przez inspektaizona

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalme” pkt 4.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Prefabrykaty mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu po agjnieciu przez beton wytrzymadoi
min.0,75 R. Prefabrykaty powinny ky zabezpieczone przed przemieszczaniemasczasie transportu.
Kruszywo naley przewozé w warunkach zabezpiecaajch je przed rozsypaniem, rozpylaniem,
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z innymi kruanyw

Przewdéz cementu powinien odbyévaic zgodnie z wymaganiami normy BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

D.06.01.03 str. 155

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. PRZYGOTOWANIE PODLO ZA

Zgodnie z DokumentagjProjektova, podiaze pod utaenie prefabrykatéwdulzie stanowd:
- fawa z betonu

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
6.2. KONTROLA JAKO SCI MATERIALOW

Przed przysipieniem do wykonywania robot Wykonawca przedstawalceptacji inspektorowi nadzoru:
— atest na prefabrykagiekowe wymienione w pkt 2.2.1.

6.3. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Podsypka cementowo-piaskowa powinnd Isprawdzona w zakresie:

- grubdici warstwy i jej zgodnéci z Dokumentagj Projektova, z tolerancg +1,0 cm,

- wskaznika zagszczenia, w zgoddoi z pkt 5.3+ 5.4.

Utozeniesciekow w zgodnéci z pkt 5.3+ 5.6.

Ponadto naley skontrolowa:

- dopuszczalne odchylenie ligicieku w planie od linii projektowanej, z toleramcl cm,

— dopuszczalne odchylenia niweldtieku, z tolerangj wg pkt. 5.3,

- doktadnd¢ wypetnienia spoin poradzy prefabrykatami - na pefngtebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostlk obmiarovg jest:

a) 1 m (metr) ulgeniascieku ,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z ST, Dokumen4agjrojektove i poleceniami inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji vidy ® daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
a) Cena wykonanigcieku obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie koryta

- zakup i dostarczenie materiatéw,

- wykonanie tawy betonowe;j ,

- utozenie podsypki ,

- utozenie prefabrykatgcieku, wykonanie i piegnacja spoin,

- wypetnienie styku z nawierzchnimag zalewova,

- przeprowadzenie niegbnych bada i pomiaréw.



SST-8
ELEMENTY KANALIZACYJNE

1.CZESC OGOLNA

\ 1.1.Nazwa nadana zamowieniu przez Zamawiggego |

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghteécznej § wymagania ogélne dotygze wykonania i
odbioru robot drogowych zwzanych z remontem miejsc postojowych wraz z odwadem na terenie
targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach

1.2.Przedmiot i zakres robot obgtych specyfikacp |

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagihteécznej, 8§ wymagania dotyce wykonania i odbioru
rob6t zwazanych wykonaniem studni rewizyjnej , przykanalikaudzienkisciekowe;.

Zakres robot obejmuje wykonanie:

- przykanalika z PVC

— studzienelkéciekowych ulicznych drednicy 500 mm z osadnikiem bez syfonu,

— studni kanalizacyjnej PP dn425

1.3.0Okreslenia podstawowe

Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnegprodiadzanigciekow.

Przykanalik - kanat przeznaczony do pokenia wpustu deszczowego z sid@nalizacji deszczowe).
Urzgdzenia(elementy) uzbrojenia sieci:

Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowyrreznaczona do kontroli i
prawidtowe] eksploatacji kanatow.

Wopust deszczowy- urzdzenie do odbioréciekéw opadowych, sptywagych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

Komin wiazowy - szyb padczeniowy komory roboczej z powierzchrdiemi, przeznaczony do Zeja obstugi
do komory roboczej.

Ptyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywagca komoe robocz.

Wiaz kanatowy - elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych skeitizk rewizyjnych lub komér
kanalizacyjnych, umdiwiajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych.

Pozostale okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST -0 ,G&¢ ogblna” .

1.4.0g0Ine wymagania dotycyce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST -0 8% og6lna” .

2.WYMAGANIA DOTYCECE MATERIALOW BUDOWLANYCH

\ 2.1.0g06Ine wymagania dotycgce materiatow |
Ogodlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padaw SST -0 ,Czs¢ ogdlna” .

\ 2.2. Rury kanatowe PVC |
Rury PVC hczone na wecisk (z uszczalkzgodne z PN-80/C-89205 ,Rury z nieplastyfikowamgmplichlorku
winylu”.

| 2.4. Studzienkiciekowe |
2.4.1.Wpusty ulicznezeliwne

Wpusty uliczne  zeliwne powinny odpowiada  wymaganiom PN-H-74080-01 [12]
i PN-H-74080-04 [13].

2.4.2.Kr e¢gi betonowe prefabrykowane



Na studzienkiciekowe stosowanes prefabrykowane kgi betonowe drednicy 50 cm, wysolkéi 30 cm lub
60 cm, z betonu klasy B 25, wg KB1-22.2.6 (6) [22].

2.4.3.Pierscieniezelbetowe prefabrykowane

Pierscienie zelbetowe prefabrykowanesoednicy 65 cm powinny kywykonane z betonu wibrowanego klasy B
20 zbrojonego stalStOS.

2.4.4.Piyty zelbetowe prefabrykowane

Piyty zelbetowe prefabrykowane powinny rigrubcg¢ 11 cm i by wykonane z betonu wibrowanego klasy B
20 zbrojonego stalStOS.

2.4.5.Plyty fundamentowe zbrojone
Ptyty fundamentowe zbrojone powinny posiagdaubdi¢ 15 cm i by wykonane z betonu klasy B 15.

2.4.6.Kruszywo na podsyplke

Podsypka mze by wykonana z tlucznia lukzwiru. Uzyty materiat na podsygk powinien odpowiada
wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [7],B111111 [3], PN-B-11112 [4].

\ 2.5. Beton |
Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpovéiadriymaganiom BN-62/6738-0fL7].

\ 2.6. Zaprawa cementowa |
Zaprawa cementowa powinna odpowiaggymaganiom PN-B-14501 [7].

| 2.7. Skladowanie materiatéw |
2.7.1.Rury kanatowe

Rury mazna skladowé na otwartej przestrzeni, uktadajje w pozycji leacej jedno- lub wielowarstwowo, albo
W pozycji stojicej.

Powierzchnia sktadowania powinnachytwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniemdéi opadowych.
W przypadku skladowania poziomego piersvswarstwe rur naley utozy¢é na podktadach drewnianych.
Podobnie na podktadach drewnianych malaiklada wyroby w pozycji stajcej i jezeli powierzchnia
sktadowania nie odpowiada ww. wymaganiom.

Wykonawca jest zobowzany ukiadé rury wedlug poszczeg6lnych grup, wiedkd i gatunkdéw w sposob
zapewniajcy stateczn& oraz umaliwiajacy dosep do poszczegdlnych stoséw lub pojedynczych rur.

2.7.2.Kregi

Kregi mazna skltadowa na powierzchni nieutwardzonej pod warunkierm, nacisk kegdw przekazywany na
grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy skladowaniu wyrobow w pozycji wbudowania wysé&k skladowania nie powinna przekra¢za,8 m.
Sktadowanie powinno umabwia¢ dostp do poszczegdinych stoséw wyrobow lub pojedynciyebow.

2.7.3. Studzienki kanalizacyjne
Studzienki kanalizacyjne inspekcyjne z PE
Kompletne studzienki sktadggie z nas¢pujacych elementéw:
m kinety,
m rury trzonowej,
m teleskopu,
m pokrywy
Kinety
Kineta wykonana z tworzyw sztucznych (PP, PE) fomamaych wtryskowo lub przez odlewanie
odsrodkowe srednicy 160 mm + 400 mm
W zaleznosci od potrzeb stosujeeskinety:
e przelotowe

e zbiorcze
0 doplyw prawy i lewy
0 doplyw lewy

0 doplyw prawy Kinety wyposane g fabrycznie w specjalne uszczelki.



Rura trzonowa
Dostarczanegsw dwdéch nominalnych wymiarach 315 mm i 400 mm
Rura teleskopowa
Dostarczaneaso nominalnym wymiarze 315 mm
Pokrywa
W zaleznosci od zabudowy terenu (np. jezdnia, chodnik, teaietony) inne uwarunkowania stosuje
sie odpowiednie zamkacia studzienek:
* betonowy steek - z zamknjciem w zalenosci od zabudowy terenu:

0 plyta betonowy lub zelbetovy
0 pokrywy zeliwng typ lekki do 10 t
0 pokrywy chodnikova typ lekki do 10 t
e ruchoma pokrywa z rgrteleskopow - stosowana w jezdniach pokrywealiwna do rury

teleskopowej typ eizki do 40 t.

2.7.4. Studzienkiciekowe

Whpusty ulicznezeliwne powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74080-01 [12] i PN-H-
74080-04 [13].

2.7.5. Beton
Beton hydrotechniczny B-15 i 20 powinien odpowiadgymaganiom BN-62/6738-07 [17].

2.7.6. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiagda/maganiom PN-B-14501 [7].

2.7.7. Sktadowanie materiatow
Wiazy kanatowe i stopnie powinny &ysktadowane z dala od substancji dzedgagh korodujco. Wiazy
powinny by posegregowane wg klas. Powierzchnia skladowaniarpa by utwardzona i odwodniona.

Skrzynki lub ramki wpustéw mag by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletach  w stosach o
wysokdaici maksimum 1,5 m.

Kruszywo naley sktadow& na utwardzonym i odwodnionym podio w sposéb zabezpieczey je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajdrakcjami kruszyw.

3.WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZ&TU | MASZYN BUDOWLANYCH

\ 3.1.0g0Ine wymagania dotycgce sprztu |
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST-0 ,,G%¢ ogdlna” .

\ 3.2.Sprat do wykonania kanalizacji deszczowej |
Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien ag& sie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

— zurawi budowlanych samochodowych,
- koparek przedsbiernych,

— spycharek kotowych lubagienicowych,
- sprztu do zagszczania gruntu,

- weciagarek mechanicznych,

- beczkowozow.




4 WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

| 4.1.0g6Ine wymagania dotycgce transportu |
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST -0 & ogolna” .

\ 4.2.Transport rur Kanatowych |
Rury, zarbwno kamionkowe jak i betonowe, mdyy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob
zabezpieczatry je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomegtuz srodka transportu.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przexwwoe w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzgagem pod
wplywem sit bezwladnéei wyskepujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa maze przewysza sciansrodka transportu o weej niz
1/3 $rednicy zewntrznej wyrobu. Pierwsgz warstwe rur kielichowych nalgy ukiad& na podkladach
drewnianych, z& poszczegdllne warstwy w miejscach stykania wyrobéw naley przektadd materiatlem
wysciotkowym (o grubéci warstwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu).

4.3.Transport kregow |
Transport kegéw powinien odbywa sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadiepdzyciji
wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewgch elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnignizez
zastosowanie przektadek, rozporéw i klinéw z drewgnany lub innych odpowiednich materiatow.
Podnoszenie i opuszczanieegdw osrednicach 1,2 mi 1,4 m nale wykonywa za pomog minimum trzech
lin zawiesia rozmieszczonych réwnomiernie na obwegzefabrykatu.

| 4.4.Transport wiazéw kanatowych |

Wiazy kanalowe maog by¢ transportowane dowolnymirodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem. Wiazy typulkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego
nalezy uklad& na paletach po 10 szt.acky¢ tasma stalowva.

\ 4.5.Transport wpustowzeliwnych |
Skrzynki lub ramki wpustéw magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu w sposo
zabezpieczony przed przesuwaniempgdczas transportu.

\ 4.6.Transport mieszanki betonowe; |

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewRietsrodki transportowe, ktére nie spowogluj
segregacji skltadnikéw, zmiany skladu mieszanki,ie@yszczenia mieszanki i genia
temperatury przekraczgjej granie okreslong w wymaganiach technologicznych.

\ 4.7 . Transport Kruszyw |

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w sposéb zabezpiesaajje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

\ 4.8.Transport cementu i jego przechowywanie |
Transport cementu i przechowywanie powinnyg bgodne z BN-88/6731-08 [16].

5.WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

\ 5.1.0g6lne zasady wykonania robot |

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST -@§€Cagdina” .

\ 5.2. Roboty przygotowawcze |
Przed przysipieniem do rob6ét Wykonawca dokona ich wytyczenia frwale oznaczy
je w terenie za pomadotkéw osiowych, kotkowswiadkow i kotkow kravgdziowych.

W przypadku niedostatecznej dto reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoreée (z rzdnymi
sprawdzonymi przez stby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i zetire przekae Zamawiajcemu.

\ 5.3. Roboty ziemne |

Metody wykonania robét - wykopu e@znie lub mechanicznie) powinny dbylostosowane do gdokdsci

wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadaneggtspmechanicznego.

Szerok&¢ wykopu uwarunkowana jest zegtrenymi wymiarami elementu, do ktérych dodaje sbustronnie
0,4 m jako zapas potrzebny na deskowdnian i uszczelnienie stykéw. Dno wykopu powinnat igwne i




wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji gtoyeej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na
poziomie wyszym od rzdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno¢ byykonane bezpwoednio przed ukzeniem
przewodow rurowych.

5.4. Przygotowanie podiea

W gruntach suchych piaszczystychwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych pogin jest grunt
naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakciedtpipodiaze naley wykona z warstwy ttucznia lub
zwiru z piaskiem o grubi od 15 do 20 cngtznie z utaonymi iczkami odwadniajcymi.

W gruntach skalistych gliniastych lub staneeyich zbite ity naley wykona& podiaze z pospoiki,zwiru lub

tlucznia o grubéci od 15 do 20 cm. Dla przewodowscednicy powyej 0,50 m nalegy wykona fundament
betonowy zgodnie z dokumentagjrojektows lub ST.

Zageszczenie podia powinno by zgodne z okrdonym w SST.

5.5.1.Rury kanatowe-przykanalik

Poszczegodlne ukmne rury powinny b§ unieruchomione przez obsypanie piaskiendrpdku diugdci rury i
mocno podbite, aby rura nie zmienita paaia do czasu wykonania uszczelnienigzy.

Przed zakfczeniem dnia roboczegoady. przed zejciem z budowy naley zabezpieczy konce utazonego
kanatu przed zamuleniem.

5.5.2.Studzienkisciekowe

Studzienkisciekowe, przeznaczone do odprowadzania wéd opadowyezdni drég i placow, powinny by

wpustem ulicznynzeliwnym i osadnikiem. Podstawowe wymiary studziepelwinny wynost:

— glebokas¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylprzykanalika 1,65 m (wgfkowo - min.
1,50 mi max. 2,05 m),

— glebokds¢ osadnika 0,95 m,

- $rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Krata$ciekowa wpustu powinna Byusytuowana vécieku korytkowym, przy czym wierzch kraty powinibgc¢

usytuowany 2 cm pongj $cieku . Lokalizacja studzienek wynika z rozmania drogowego W przypadkach

kolizyjnych, gdy zachodzi konieczfib usytuowania wpustu nad istrieymi urzdzeniami podziemnymi,

mozna studzienk sciekowg wyptyci¢ do min. 0,60 m nie stosiyg osadnika. Osadnik natomiast powinier¢ by

ustawiony poza kolizyjnym ugglzeniem i pajczony przykanalikiem ze studzienk

5.5.3.1zolacje

Rury betonowe relbetowe uyte do budowy kanalizacji powinny byabezpieczone przed korgzggodnie z
zasadami zawartymi w ,Instrukcji zabezpieczaniaegdrkorozj konstrukcji betonowych” opracowanej przez
Instytut Techniki Budowlanej w 1986 r. [21].

5.5.4.Zasypanie wykopow i ich zagszczenie

Zasypywanie rur w wykopie nale prowadzé warstwami grubéci 20 cm. Materiat zasypkowy powinien by
réwnomiernie uktadany i zggzczany po obu stronach przewodu. WsiKazag:szczenia powinien lgyzgodny
z okr&lonym w ST.

6.KONTROLa, Badania, oraz odbioru wyrobéw i ROBOT budowlanych

| 6.1.0g6Ine zasady kontroli jakéci robét |
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST -0 €4 ogdlna” .

| 6.2.Kontrola, pomiary i badania |

6.2.1. Badania przed przysjpieniem do robot
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdértzadania materiatéw do betonu i zapraw i uétali
recept.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t



Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadadnyrobét w zakresie

i z czestotliwoscia okreslona w niniejszej ST i zaakceptowaprzez Zamawiajcedo.

W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa

— badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemgwod

— badanie i pomiary szerokmi, grubdci i zag:szczenia wykonanej warstwy pod#oz kruszywa mineralnego
lub betonu,

— sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektows zatazenia przewodow i studzienek,

— sprawdzenie prawidtovéoi utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtovéoi uszczelniania przewodow,

— badanie wskaikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

— sprawdzenie rgnych posadowienia studziengkekowych (kratek) i pokryw wiazowych,

— sprawdzenie zabezpieczenia przed kerozj

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegkri krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopie powinno wynosi
wiecej niz = 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwieksze nz 0,1 m,

— odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

— odchylenie szerokai warstwy podtaa nie powinno przekracéa 5 cm,

— rzedne krateléciekowych i pokryw studzienek powinny dwykonane z doktadigia do+ 5 mm.

7.Wymagania dotyczce przedmiaru i obmiaru rob6t OBMIAR ROBOT
\ 7.1.0gdIne zasady obmiaru robot |

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST -G§€ngdlna”.

| 7.2.Jednostka obmiarowa |

Jednostl obmiarowg jest 1 szt. wykonanej i odebranej kompletnej situdn
Jednostl obmiarow jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji.

8.0DBloRy ROBOT budowlanych
| 8.1.0gélIne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST -Ges€pgoina” .

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, ST i wymaganiami Zamawiggego, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2.0dbidr robdét zanikajgcych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

— roboty montaowe wykonania rur kanatowych,

— wykonane studzienkiciekowe i kanalizacyjne,

— zasypany zagpzczony wykop.

Odbidr robét zanikagych powinien b§ dokonany w czasie unliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogolnego pesu robét.

Dhugos¢ odcinka rob6t ziemnych poddana odbiorowi nie pmaiby mniejsza od 50 m.

9.Rozliczenie robot

\ 9.1.0g0lIne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci |
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST -0 ,G#¢ ogdlna” .

| 9.2.Cena jednostki obmiarowej |

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji oraztlstudni kanalizacyjnej luiziekowej, obejmuje:
— oznakowanie robot,
— dostavg materiatow,



- wykonanie robot przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umoaniem cian wykopu i jego odwodnienie,
— przygotowanie podima i fundamentu,

- wykonanie gczkow,

— wykonanie wylotu kolektora,

— ulozenie przewoddw kanalizacyjnych lub mansudni,

— wykonanie izolacji rur i studni,

— zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10.Dokumenty odniesienia
10.1.Dokumentacja projektowa |

Ogolne dokumenty odniesienia podano w SST -G§€pngoIna” .

\ 10.2.Normy, akty prawne, aprobaty techniczne i innelokumenty i ustalenia techniczne |

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
2. PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjne kamionkoRery i ksztaltki. Wymagania i badania
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywéurgine do nawierzchni drogowycAwir
i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywadae do nawierzchni drogowych
5.  PN-B-12037 Cegtla petna wypalana z glikgnalizacyjna
6. PN-B-12751 Kamionkowe rury i ksztaltki ledizacyjne. Ksztalty i wymiary
7. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie
8. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniasfysowany na gaco
9. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogélne wyarag i badania
10. PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe. Klasa A (wtagpu lekkiego)
11. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C(vidazy typu c¢zkiego)
12. PN-H-74080-01 Skrzynkeliwne wpustéw deszczowych. Wymagania i badania
13. PN-H-74080-04 Skrzynkeliwne wpustéw deszczowych. Klasa C
14. PN-H-74086 Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych
15. PN-H-74101 Zeliwne rury cénieniowe do pajczer sztywnych
16. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechoarye
17.BN-62/6738-03,04, 07 Beton hydrotechmjcz
18.BN-86/8971-06.00, 01 Rury begaieniowe. Kielichowe rury betonowezélbetowe ,Wipro”
19. BN-86/8971-06.02 Rury beggieniowe. Rury betonowezelbetowe
20. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betdfregi betonowe ielbetowe.
SST-9
PLANTOWANIE TERENU
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5. WYKONANIE ROBOT
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8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNGCI



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghteécznej g§ wymagania ogélne dotygee
wykonania i odbioru rob6t drogowych zmanych z remontem miejsc postojowych wraz z odwerdem na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach
1.2. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z
plantowaniem terenu przylegtego do miejsc postowy okr&lonym zakresie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Pobocze gruntowe - staca do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy polmne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST -0 ,Wymagania ogélne” .
1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST -0 ,Wymagania ogoéine” .
2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
SST -0,Wymagania ogdlne” .
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” .
3.2. Sprzt do plantowania terenu
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét okélnych w niniejszej ST powinien wykazaie
mozliwo$cia korzystania z nagbujacego sprztu:
- walcow,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
— przewanych zbiornikéw na wogl
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST -0 ,Wymagania ogolne” .
4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej ST, mma korzysta z dowolnychsrodkow
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST -0 ,\Afg@mia ogodine” .
5.2. Plantowanie poboczy
Plantowanie poboczy nme by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spretem mechanicznym wg
pkt 3.2.
Scinanie poboczy naty przeprowadzi od kravedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z
zalazonym w dokumentaciji projektowej spadkiem poprzeazny
Nadmiar gruntu uzyskanego podczeisiania poboczy naky wywiezé na odktad.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SST -0 ,Wymagania ogélne” .

6.2. Badania przed przysipieniem do robot
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi pomiar Wwgsoiowy celem prawidtowego
wyprofilowania terenu bi@c pod uwag posadowienie kragznikdw i terenu przylegtego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST -0 ,Wyanagogolne” .



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowa jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST -0 ,Wym&gagdine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyg® podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrici podano w SST -0 ,Wymagania ogolne” .

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

- wyréwnanie terenu,

— odwiezienie gruntu na odktad,

— dostarczenie materiatu uzupehaizggo,

- rozilozenie materiatu,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmyjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i tat

3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsghkika zagszczenia gruntu.



