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ZESTAWIENIE SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH
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Nazwa specyfikaciji —_— .
specyfikacii
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Frez'owanle nawierzchni asfaltowych SST-1
na zimno -
Oczyszczeme i skropienie SST-2
nawierzchni I
Nawierzchnia z betonu asfaltowego SST-3
Requlacja pionowa studzienek i SST-4
urzgdzei podziemnych —
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagichnicznej & wymagania og6lne dotysee
wykonania i odbioru robét drogowych zmanych z remontem jezdni i placow o nawierzchffalémve] na
terenie targowiska miejskiego w Katowicach przyukowca .
1.2. Okrélenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione porgj okrelenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:

1.2.1. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczanydhu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszycazvar
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.2.2. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymorgtmi, opatrzony pieezia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujagcymi przepisami, stanoady urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,
stwzacy do notowania zdardei okolicznagci zachodacych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polece innej korespondencji technicznej peaizy
inspektorem nadzoru, Wykonaavcprojektantem.

1.2.3. Jezdnia - e%¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

1.2.4. Kierownik rob6t - osoba wyznaczona przez Whdwe, upowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji przextmzamowienia.

1.2.5. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw naa@hni wraz ze sposobem ich pctenia.
1.2.6. Koryto - element uformowany w korpusie dregm w celu utgenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.2.7. Ksiyzka obmiaréw - akceptowany przez inspektora nadzesayt z ponumerowanymi stronami,zgicy
do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych
zahcznikéw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez inspektora nadzoru.

1.2.8. Laboratorium - drogowe lub inne laboratoribvadawcze, zaakceptowane przez Zamaeggjo,
nieztedne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwizanych z ocenjakasci materiatow oraz robét.

1.2.9. Materialy - wszelkie tworzywa niezine do wykonania robo6t, zgodne z dokumentarpjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przepéktora nadzoru.

1.2.10. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwaglych do przejmowania i rozktadania ofy@n od ruchu

na podtae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&epaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.



b) Warstwa wijzaca - warstwa znajdaga se miedzy warstwg scieralmm a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbueow

¢) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stica do przenoszenia obgén od ruchu na podi®. Podbudowa
moze skladad sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

1.2.11. Niweleta - wysokgiowe i geometryczne rozwitie na ptaszczinie pionowego przekroju w osi drogi.

1.2.12. Odpowiednia (bliska) zgodito- zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanijigsh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo
rodzaju rob4t budowlanych.

1.2.13. Podige nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zgey pod nawierzchgi do gkbokdsci
przemarzania.

1.2.14. Projektant - uprawniona osoba prawna kz§yrfina lgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.2.15. Przetargowa dokumentacja projektowaescczlokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu lbdacego przedmiotem robot.

1.2.16. Przedmiar robot - wykaz robét z podaniemilmsci w kolejndci technologicznej ich wykonania.

1.2.17. Teren rob6t - teren udgmtiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w umowie jako twogze cz$¢ terenu robét.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpiearswo wszelkich czynrigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgoddoz dokumentagj projektowa, SST i
poleceniami inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w uzgodnionym terminie przek& Wykonawcy teren robdét wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymy dziennik budowy oraz jeden egzemplarz
dokumentacji projektowej i jeden komplet SST.

1.5.2. Zgodné& robot z dokumentagijprojektova i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkadekumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajcego stanowdi cze$¢ umowy, a wymagania ok§lene w chaby jednym z nich & obowhzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac

Wykonawca nie miee wykorzystywa bledéw lub opuszczew dokumentach umownych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadoéniZamawiajcego, ktory podejmie decyzjo wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na fie § wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatls zgodne z dokumentacprojektovg i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie rmogrzekraczéa
dopuszczalnego przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektova lub SST i
wptynie to na niezadowalgia jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostapasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie ogzkWykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu kotowego jak i pieszegtenenie targowiska oraz
utrzymania istnigjcych obiektow (jezdnie, ggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, gdzenia
odwodnienia itp.) na terenie robdt, w okresie trimanealizacji kontraktu, ;a do zakaczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawi Zamagdeinu do zatwierdzenia projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okrdsigania robét. W zateosci od potrzeb i pogpu robét
projekt organizacji ruchu powinien bya biezaco aktualizowany przez Wykonagic

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczyinstaluje i tedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe uigdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsgayv
ten sposéb bezpiear#wo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocciov dziei i w nocy tych zapdr i znakdw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.

Fakt przysfpienia do robét Wykonawca zgtosi przed ich rozge@m w spos6b uzgodniony z
inspektorem nadzoru .



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w
cere ofertows.
1.5.4. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania robét i Wykonawcadzie:

a) podejmowd wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu robét oradie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikgjych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszezeb innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymag# bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg bokséw oraz stanowisk handlowych, magazynow, skdask ,

2) srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.5. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwgarowej.
Materialy tatwopalne dula sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przefqisia
zabezpieczone przed dgstm oséb trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmmearem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotyjcych szkodliwe promieniowanie cegéniu wiekszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robét bda mialy aprobat techniczia wydar przez uprawnios
jednostk, jednoznacznie okéajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robd6t, a gekaiczeniu robét ich
szkodliwag¢ zanika (np. materialy pylaste) mpgoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z#i wymagag tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgock na wycie tych materiatéw od wéaiwych organdw administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamayaj

1.5.7. Ochrona wtasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni Wtawe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem
instalacji i uradzen w czasie trwania robaét.

Wykonawca bdzie odpowiadé&za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji
na powierzch7ni ziemi i usglzen podziemnych jak i uszkodzenia i zniszczenia boksinaz stanowisk
handlowych na terenie targowiska.

Wykonawca bdzie realizowd roboty w spos6b powodigy minimalne niedogodroi dla
handlupcych na terenie targowiska.

1.5.8. Ograniczenie ohygien osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowésie do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wypogenia na i z terenu robét.

1.5.9. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycxrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spitzi
odpowiedniy odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0séb zatrudnionych na budowie orda zapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s3, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie ofertowe;j.



1.5.10. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobo6t i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robot
od daty rozpoagzia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robét przez inspektora nadzoru.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamieinno by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowaéyblpmenty byly w zadowakgym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanieesdo prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktégansjakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyaktanowié podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petlni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu
do sprztu, materiatéw lub urgdzer uzytych lub zwazanych z wykonywaniem robét . Wszelkie straty, kpsz
postpowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wygjkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknievgkonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Zamawizggo.

1.5.12. Réwnowznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach umownych powotaad&ankretne normy i przepisy, ktore spethiaap
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotyglatobowihzywad postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nornprikepiséw o ile w warunkach uownych nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane moinprzepisy § paistwowe lub odnosg sie do
konkretnego kraju lub regionu, mpy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevas&jrowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez inspektora nadzoru.zi@e pomeédzy powotanymi normami a ich proponowanymi
wymagaj zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy dni przed zaplanowanym wyketagiem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi kispewi nadzoru do zatwierdzenia, szczegoétowe
dokumenty wiadectwa dopuszczaje materiaty do zabudowy i stosowania w budownietwi

Zatwierdzenie partii materiatdw z daneg@dia nie oznacza automatycznie wszelkie materialy z
danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bads celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.
2.2. Materialy nie odpowiadgje wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z terenu
robot.Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wkasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyciem, usurgciem i niezaptaceniem
2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane m#tedo czasu gdydula one wyte do robdét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do
kontroli przez inspektora nadzoru.

2.4. Inspekcja wytworni materiatdw
Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przez inspektora nadzorelw sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Proflaterialtdbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wigiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okrdonej partii
materiatow pod wzgldem jakdci.
W przypadku, gdy inspektor nadzoredaie przeprowadzat inspekcyvytworni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:
a) inspektor nadzorudnzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekciji,
b) inspektor nadzoruddzie miat wolny dostp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizat)it,
¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nateacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla inspektora
nadzoru zezwolenie dla przeprowadzenia inspekgda w tych miejscach.

3. SPRZET
Wykonawca zobowizany jest uywa¢ sprzt ktéry zapewni nabeyte wykonanie rob6t .Typ , i@ i
wydajnai¢ sprztu odpowiadd ma zapisom dokumentacji projektowej , SST oraz wyd/ykonawca



zobowizany jest utrzymywasprzt w stanie cigtej gotowaci do pracy. Powinien on Byzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.
Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i mpuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiany do stosowania jedynie takighodkéw transportu, ktdre nie wplyn
niekorzystnie na jakgé wykonywanych robét i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewfiprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami glkreymi w
dokumentacji projektowej, SST w terminie przewasim umowy.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdylab spetni@ wymagania dotyee przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk&w i innych parametrow technicznych.

Wykonawca bdzie usuwé na bieiaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu robot jak i na tereniettobo

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t,ctazgodnéc z dokumentagj projektova, wymaganiami
SST oraz poleceniami inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagkonywania robot.

Decyzje inspektor nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementoot keda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoivesr SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjipeistor nadzor uwzgtini wyniki bada materiatéw i
robét, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswi@dczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvege na rozwzan kwestk.

Polecenia inspektoa nadzoru powinny loyykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez
inspektora nadzoru, pod gim zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytoduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakkai robot

Celem kontroli rob6t &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdgci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, yézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezkedne do pobierania prébek i baidmaterialéw oraz robét.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialdw oraz rob6t zestatliwoscia
Zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dakumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu b&daich czstotliwos¢ sa okrelone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tametlkne, inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontjedit
konieczny, aby zapewfivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzéwiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inspektor nadoru dalzie mi& nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagiateriatow ponosi Wykonawca.
6.2. Pobieranie probek

Probki kzda pobierane losowo.

Na zlecenie inspektora ndzoru Wykonawed4ie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktére buda watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgrzez Wykonawg usunete
lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkotwbada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztyokrywa Zamawiagy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryeds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca prasdsna pémie ich wyniki do akceptaciji
inspektorowi nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami &adiak

najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie przed zabudowaniem materialow.



6.4. Badania prowadzone przez inspektora nadzoru

Inspektor nadzoru jest uprawniony do dokonywamiattoli, pobierania prébek i badania materiatdéw w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawgadducent materiatdw powinien udzitetnu niezlgdnej
pomocy.

Inspektor nadzoru, dokoragj weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegazgz Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badania,ctzie ocenid zgodnd¢ materiatow i robét z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw wtasnych batl&ontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

6.5. Certyfikaty i deklaracje
Zostan dopuszczone dazycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wtéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
- Polslkg Norma lub
— aprobag techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
sa objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumerdy wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okétajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeeda dostarczone przez
Wykonawe inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidgych wymaga beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy
(1) Dziennik robot

Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika zgodnie z okx@wjacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.
Zalkczone do dziennika rob6t protokoty i inne dokumemigla oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone daf podpisem Wykonawcy i inspektora nadzoru.
Propozycje, uwagi i wyfgmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika robd&dd przediaone
inspektorowi nadzoru do ustosunkowania si

(2) Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalj na ustalenie faktycznego pgst kazdego z
elementow rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przepreeas¢ w sposob aigly w jednostkach przgfych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodobp lub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikadah Wykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej z inspektorem nadzoru. Dokumenty tenostéy zabczniki do odbioru robét. (4) Pozostate
dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rasface
dokumenty:
a) protokot przekazania terenu robdét,
b) protokoty odbioru robot,
c) protokoty z narad i ustate
d) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie rob6t w miejscu odpoweedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla inspektora nadzoru i przedstawiane daadugl
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacy
projektova i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.



Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiaréw.

7.2. Uradzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostapndostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robdét.
7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary legda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakzé
w przypadku wystpowania dtuszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiéz leda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lkgki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mdwgy¢ dokczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajas¢pujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2.0dbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&kioi ilosci robét.
Wykonuje s¢ go w czasie pozwakegym na wykonanie ewentualnych korekt i poprawek Wwstrzymywania
ogolnego pospu robot.Gotowéd do odbioru rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu zgltasza Wykonawca
wpisem do dziennika robot , powiadam@jinspektora nadzoru.Odbioru dokonuje Inspektorzoad i
przedstawiciele Zamawigego.

8.3. Odbidr czsciowy
Odbiér cezsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru czciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze rob6t zanikgich i ulegagcych zakryciu.

8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetztggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio
jakosci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika robét z bezzwtocznym pisemnyrowiadomieniem o tym fakcie Inspektora
nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie trzech dni , lieg od dnia potwierdzenia przez inspektora
nadzoru zakaczenia robét. Odbioru ostatecznego rob6t dokonaidjamvyznaczona przez Zamavgeggo w
obecndci inspektora nadzoru i Wykonawcy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robot .
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,
szczegbdlowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentéw umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dziennik robét i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST
deklaracje zgodnioi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST
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8.4. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangttot zwazanych z usugciem wad zaistniatych
w okresie gwarancyjnym, pozostate warunki jak pydpiorze kacowym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Za wykonanie rob6t obfych przedmiotem zaméwienia Zamaw@j zaptaci Wykonawcy
wynagrodzenie ryczattowe brutto, wynikeg ze zlaonej przez Wykonawec oferty. Wynagrodzenie ptatne
bedzie jednorazowo po wykonaniu céorobét budowlanych, przelewem na rachunek bankdiyikonawcy w
w terminie 14 dni od daty przedienia faktury VAT wraz z protokotem odbioru robéwerdzapcym ich
bezusterkowe wykonanie.

Cena podana w ofercie ( wynagrodzenie Wykonawcylagaz kosztorysem ofertowym) powinna obejméwa
wszelkie koszty zwizane z wykonaniem zamoéwienia, w tym koszty gzane z wykonaniem robot
tymczasowych i towarzygeych .W cenie powinny kiyréwniez uwzgkdnione wszystkie podatkadznie z
podatkiem VAT.

Kosztorys ofertowy powinien ldysporadzony wedtug podstaw wyceny wskazanych w przedmieshot.

Kazda pozycja kosztorysu powinna zawiecere jednostkow , skalkulowan przez Wykonawg, za jednostk
obmiarovg wtasciwa dla danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowejdbie uwzgédniac wszystkie czynréci ,wymagania i badania
sktadajice st na jej wykonanie, okstone dla tej roboty w SST i dokumentacji projektpwe

Ceny jednostkowe robdtta obejmowa :

- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazymoavaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

- wartg¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko ,

- podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane

2.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca@2@. w sprawie dziennika budowy , maonia
rozbiorki , tablicy informacyjnej oraz ogtoszeniawierapcego dane dot. bezpiedstwa pracy i ochrony
zdrowia

3.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzn



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaefihhicznej s wymagania dotyee wykonania i

odbioru robét zwjzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych nanmmma terenie targowiska przy
ul.Pukowca w Katowicach.
1.2. Zakres robo6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z frezowaniem
nawierzchni asfaltowych na zimno.
1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1 Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimndkontrolowany proces skrawania gornej warstwy
nawierzchni asfaltowej ,bez jej ogrzania , na élore gtebokas¢.
1.4.2 Pozostate okskenia § zgodne z obowizujacymi polskimi normami i z definicjami podanymi w %
~Wymagania ogélne ,,.
1.5. Ogélne wymagania dotygze robot

Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Spret do frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umidiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na
okreslona giebokasé.
Frezarka powinna ldy sterowana elektronicznie lub mechanicznie i zapawzachowanie wymaganej
réwnasci oraz pochylé poprzecznych i podiunych powierzchni po frezowaniu .
Szeroka¢ bebna frezuycego powinna byydobrana zalaie od zakresu robét.
Wykonawca mee wywaé tylko frezarki zaakceptowane przez Inspektora daalz

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotygz transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne™4pkt
4.2. Transport sfrezowanego materiatu
Transport sfrezowanego materialu powiniert bgk zorganizowany , aby zapewnirae frezarki bez
postojéw. Materiat mze by wywozony dowolnymisrodkami transportu .

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST-0 ,Wgani ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie frezowania
Nawierzchnia powinna ftyfrezowana do gbokasci, szerokéci i pochyler okrelonej w dokumentacji
technicznej i SST.



Jezeli ruch drogowy ma hy do puszczony po sfrezowaniu nawierzchni , to w@scze wzgldéw
bezpieczastwa naley spetnt nastpujace warunki :

- nalezy usuny¢ sciety materiat i oczyci¢ nawierzchrg ;

- przy frezowaniu poszczegOllnych paséw ruchu , \Wg&b podhwnych pionowych krawdzi nie mae
przekraczé 6¢cm;

-krawedzie poprzeczne na zakzenie dnia roboczego powinnydigdinowo $cigte.

5.3. Frezowanie warstwigieralnej przed ulzeniem nowej warstwy asfaltowej

Do frezowania naly uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie lub mechané&zmzgkdem ustalonego
poziomu odniesienia ,zachowuj spadki podizne i poprzeczne .Nawierzchnia powinna tsfrezowana na
gtebokas¢ projektova +  5mm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2 .0Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych
6.2.1.Minimalna cegstotliwos¢ pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dla nawierzchni frezowanejimao podano w tablicy parej

Lp | Wiasciwosci nawierzchni Minimalna estotliwos¢ pomiarow
1 Réwna¢ podiuzna tat 4 — metrow co 20 m

2 Réwna¢ poprzeczna Lat4 — metrow co 20 m

3 Spadki poprzeczne Co50m

4 Szeroké¢ frezowania Co50m

5 Glebokas¢ frezowania Na bimco , wedtug SST

6.2.2 .R6wn&¢ nawierzchni

Nieréwndaci powierzchni po frezowaniu mierzonegat-metrovg zgodnie z BN-68/8931-04 nie
powinny przekraczaémm
6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu pawinyg zgodne z dokumentacprojektovws z
tolerancy +_ 5%
6.2.4. Szeroks& frezowania

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu pawiny zgodne z dokumentagcprojektovws z
tolerancy +_ 5%
6.2.5. Gébokas¢ frezowania

Gbokat frezowania powinna ldyzgodna z dokumentagcprojektowy z tolerancg + 5%

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST-0 ,Wymiagagélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarovy rob6t zwizanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowej na omn
- dla nawierzchni - m(metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST-0 ,Wyméegagolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogdlne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhbidrki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidrkicelu ponownego jejaycia, z ut@eniem na
poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhidrki,
- wyréwnanie podiaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
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10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaafihhicznej & wymagania dotyae wykonania i
odbioru robét zwizanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw kokstjmych nawierzchni dla robét na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach.
1.2. Zakres robot obfych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjngcted utageniem nasgfpnej warstwy nawierzchni.
1.3. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.4. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotye materiatow
Ogllne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puadaw SST-0
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &wakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uplynnione asfaltg¢rednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5
— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-35[3],
— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 §2],zgod inspektora nadzoru.
2.3. Wymagania dla materiatdw
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C72G2].
2.4. Zuycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zgycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne 2ycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp. | Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/nf)

1 Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 Asfalt drogowy D 200, D 300 0od 0,4 do 0,6




Doktadne zuycie lepiszczy powinno Ry ustalone w zalmosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.
2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie magowodowa utraty cech lepiszcza i obiginia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywdé w zbiornikach stalowych wyposanych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgstm wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza reiagazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych lablbetowych przy spetnieniu tych samych warunkowijgaodano
dla zbiornikow stalowych.

Emulsg mazna magazynowa w opakowaniach transportowych Iub stacjonarnychornikach
pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowad zbiornika walcowego lacego, ze wzgldu na tworzenie sina duej powierzchni
cieczy ,kazucha” asfaltowego zatykaiego pdniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nagl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu

0Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Spret do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aag sie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

— szczotek mechanicznych,
spezarek powietrza,
- zbiornikéw z wod,
— szczotek¢cznych.
3.3. Spret do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuzywa¢ skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinna dy
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwaje¢ na sprawdzanie i regulowanie wpsfacych
parametrow:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozuafej lepiszcze,

— predkasci poruszania siskrapiarki,

— wysokaici i dlugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
- dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien¢byolowany termicznie tak, aby bylo mave zachowanie
stalej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z toleramej 10% od ilgci zatazonej.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogoIne™pkt
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdohwych, posiadapych
izolacje termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopgzdd dostpem
wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkageh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkienage nie teda korodowaly pod wplywem emulsji i nieetta powodowaly jej
rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu enpdgjinny by przedzielone przegrodami, dzieymi je na
komory o pojemngci nie wickszej niz 1 nT, a kada przegroda powinna ndievykroje w dnie umeliwiajace
przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornikizeznaczone do transportu lub sktadowania emubsjiigmy
by¢ czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST-0 ,Wgamé ogdélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsuniluznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywpdd cinieniem. W miejscach trudno deghych
naleey uzywaé szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudogignpezpérednio przed
skropieniem warstwa powinna dgczyszczona z kurzu przyyciu spezonego powietrza.
5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnalmczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzemasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy, z wygtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzamaze by¢ wilgotna.



Skropienie warstwy m rozpoca¢ sie po akceptacji przez inspektora nadzoru jej oczszia.

Warstwa nawierzchni powinna bgkrapiana lepiszczem przyyciu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomagcweza z dysa rozpryskow).

Temperatury lepiszczy powinny ma@c¢ sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. | Rodzaj lepiszcza TemperatufCj
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrz& do temperatury zapewnigej wymagag lepkas¢.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powiby@apozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niedhy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstw odparowania
wody z emulsji. W zabtnosci od rodzaju uytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utaeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Wykwca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszazgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przygieniem do robét
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowédgubbne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki ieskania wymaganej iléci lepiszcza w zalenosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bgparta na atestach producenta .

6.3.2.Sprawdzenie jednorodia skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza .
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST-0 ,Wymigagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT
Og0llne zasady odbioru rob6t podano w SST-0 ,Wymagagodlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotysze podstawy platrigi podano w SST-0 ,Wymagania ogd6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— mechaniczne oczyszczenie zHaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wodl lub uzyciem spezonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetiasfiltow

2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynniondUN do

nawierzchni drogowych
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaafihhicznej & wymagania dotyee wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonywaniem warstw konstrukciji nawierachrbetonu asfaltowego dla robot
zwigzanych z remontem nawierzchni na terenie targavsky ul.Pukowca w Katowicach.
1.2. Zakres robét okfych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem warstwycieralnej(po uprzednim sfrezowaniu istn.nawierzrhnbetonu asfaltowego
wg PN-S-96025:2000 uktadanego mechanicznie .

1.3. Okrdlenia podstawowe
1.3.1 Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa pelypiacza mineralnego o oktenym skfadzie i
uziarnieniu.

1.3.2 Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedaiiloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na gao, w okrélony sposob, spetniaga okrélone wymagania.

1.3.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralstaliowa utaona i zagszczona.

1.3.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czymtéra poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporné& bfonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanwddy; moze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.3.5. Podlee pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do ubmia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.

1.3.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniolotnymi rozpuszczalnikami.
1.3.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogawgostaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wadzie

1.3.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszankieralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wihasciwosci .2 zgodne z receptaboratoryjm.

1.3.9. Pozostate okslenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.4. Ogoélne wymagania dotygze robot

0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotyge materialow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pamaw SST-0
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 .



2.3. Wypetniacz
Nalezy stosowd wypetniacz, spetniaty wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza

podstawowego i zagiczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 .

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materiatow

Lp. Rodzaj materiatu
1 Kruszywo tamane granulowane wg HN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skal magmowych i przeoboaych Kl 1, 1Y gat.1
b) ze skat osadowych jw.?
C) z surowca Ssztucznegaugle pomie-
dziowe i stalownicze) kl. I; gat.1
2 Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] -
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] -
4 Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego wg kl. I; gat.1

WT/MK-CZDP 84 [15]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] -

6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy
b) innego pochodzenia wg orzeczenia -
laboratoryjnego -
7 Asfalt drogowy D 50", D 70
wg PN-C-96170:1965 [6]
8 Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralndgci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;

gat. 1
2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcy
i piaskowce bez ograniczeniadthowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyzgdej z betonu asfaltowego

) ) Wymagania wobec materialdw |w
Lp. | Rodzaj materiatu zaleznasci od kategorii ruchu
1 Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]

a) z surowca skalnego k.1, 0% gat.1, 2
b) =z surowca sztucznego zugle
pomiedziowe i stalownicze) kl. I; gat. 1

2 Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] -
4 Grys i zwir kruszony z naturalni
rozdrobnionego surowca skalnego Wwg k.1, 1Y gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]

5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] -

6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy

D

b) innego pochodzenia -
wg orzeczenia laboratoryjnego -
7 Asfalt drogowy




wg PN-C-96170:1965 [6] D 50
8 Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B,C
wg TWT PAD-97 [13] DES8O AB,C,
DP30,DP80

1) tylko pod wzg¢demscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

2.4. Kruszywo

W zaleznosci od warstwy naley stosowa kruszywa podane w tablicy 1i 2.

Skladowanie kruszywa powinno odbyivasie w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamainkruszywa lub jego frakcjami.
2.5. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okstdone w WT.EmA-
99 [14].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Spret do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asvedigo powinien wykaza
sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
— wytwérni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfsitbvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkichsrednich i cgzkich ,
- walcow stalowych gtadkich,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych agdzen czyszcacych,
- samochoddw samowytadowczych z przykryciem lub tesdm.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogoine4pkt
4.2. Transport materiatow
4.2.1. Asfalt
Asfalt naley przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].

4.2.2. Wypelniacz

Wypetniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu matevialpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mama przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workdéw.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiesaajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymantieruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nele przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozigdun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimew przekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

Zaleca si stosowanie samochodéw termoséw z podwéjndaianami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST-0 ,Wyanagogdlne” pkt 5.



5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Przed przysipieniem do robot, w terminie uzgodnionym z inspedio nadzoru, Wykonawca dostarczy
do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralntaléswvej oraz wyniki badalaboratoryjnych poszczegdéinych
sktadnikéw .

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaejoic sie w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.
5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawdcdicasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawacicasfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM
Wymiar oczek |
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢
od O od 0
asfaltu do16 |do12,8
Przechodzi
przez: 25,0
20,0 100
16,0 90+100 (100
12,8 80100 (87+100
9,6 70+-88 73+100
8,0 63+80 66+89
6,3 55+70 57+75
4,0 44+58 47+60
2,0 30+42 35+48
zawartge
ziarn > 2,0 (58+70) |((52+65)
0,85 18+28 25+36
0,42 1220 18+27
0,30 1018 16+23
0,18 8+15 12+17
0,15 7+14 11+15
0,075 6+9 7+9
Orientacyjna
zawarta¢
asfaltu w 4,8:6,0 |4,8:6,5
MMA, % m/m

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert mgtalony na podstawie badprébek wykonanych
wg metody Marshalla. Prébki powinny spelhislymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmgmagania podane w tablicy 4 Ip.
od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wazaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do warstwy wizacej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadiaasfaltu podano w tablicy 5.

Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lygtalony na podstawie badprobek wykonanych
wg metody Marshalla; prébki powinny spel@iiaymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wikaca, wyrOwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego powinna spetnia
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.



Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Lp. | Wiasciwosci

1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa > 14,0 £18)2

Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla vglo &
temperaturze 60C, kN =

3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0 do 4|5

4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od 2,0 do 4,0

5 Wypoeimenle wolnej przestrzeni w prébka od 780 dd
w., % 86,0

6 | Grubd¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm
od 0 mm do 8,0 mm

od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 5,0do 7,0
7 | Wskanik zagszczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestraew warstwie, % (v/v) od 3,0do 5,0

Tablica 5. Rgzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy wizacej, z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartei asfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM
Wymiar oczek sit |
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 do 16
Przechodzi przez:
20,0 100
16,0 87+100
12,8 77+100
9,6 67+89
8,0 60+83
6,3 54+73
4,0 42+60
2,0 30+45
zawartge
ziarn > 2,0 mm (55+70)
0,85
0,42 20+33
0,30 13+25
0,18 10+21
0,15 7+16
0,075 6+14
5+8
Orientacyjna
zawartd@¢ asfaltu wi 4,358
MMA, % m/m




Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch i warstwy wizacej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
Lp. | Wiasciwosci WiazaCel
Modut sztywnéci pelzania’, MPa >16,0 £22)2
Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w
temperaturze 60 C, zagszczonych 2x7% >11,0
uderzé ubijaka, kN
Odksztatcenie prébek jw., mm od 1,5do 4,0
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., %(v/v) od 4,0do 8,0
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkgch
AN <750
jw., %
6 | Grubg¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestraew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacje, instrydc- zeszyt nr 48 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigpm,

5.3. Przygotowanie podia

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno¢ bwyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podtza powinna by sucha i czysta.

Nierowndci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwiém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. | Drogii place Podize pod warstw
scieralm Wigzaca i wzmacniagca
1 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi| 12 15

W przypadku gdy nieréwroi poditaza § wieksze od podanych w tablicy 7, podéonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed rozieeniem mechanicznym (na odcinkach wieej frezowanych) jak iecznym warstwy
nawierzchni z betonu asfaltowego, pogtaalery skropic emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym w ifgi
ustalonej w SST. Zalecane § asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphamza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe krasmikéw, wtazéw, wpustdw itp. ugrzen powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelniggym okrglonym w SST i zaakceptowanym przez inspektora nadzo

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoviglp uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uplynnionego, kg/m

Podiaze do wykonania warstwy

Lp. z mieszanki betonu asfaltowego

Podilare pod warstw asfaltova

1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa | 0d0,7do1,0
2 Podbudowa z kruszywa stabilizowane

mechanicznie od 05do0,7
3 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej

powierzchni ot 02do05




5.4. Podczenie mgdzywarstwowe
Kazda utozomg warstwe nalezy skropit emulsj asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed utniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpaknia mgdzywarstwowego, w ikei ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluéj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoviap uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody |z
Lp. | Pokczenie nowych warstw emulsji lub uplynniacza z asfalfu
uptynnionego kg/f
3 Asfaltowa warstwa wizaca 0d 0,1 do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynodarowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyggtzenia wynosi co najmniej:
- 8h przyildgci powyzej 1,0 kg/m emulsiji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyilgci od 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przy ilgci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia ragmutaczarki.
5.5. Warunki przysipienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenbdy uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +3C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubt < 8
cm. Nie dopuszcza eiuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrpodiazu, podczas opadéw
atmosferycznych oraz silnego wiatru $\V16 m/s).

5.6. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadagk wyposaona w ukiad z
automatycznym sterowaniem grgbb warstwy i utrzymywaniem nowej niwelety na odcwck drég
przewidzianych do zfrezowania oraz mieszanka wifdoya woudowana ecznie w miejscach remontéw
przekopow jak i miejscowych remontéw nawierzchrigir placow targowiska .

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnafigsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyivaie bezzwlocznie zgodnie ze schematem pizeyalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndsnie mniej n:
- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12C,

Zagszczanie naley rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi.dtza w nawierzchni powinny By
wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadb osi drogi.

Ztacza powinny by calkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Byrowno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyepéma asfaltowo-kauczukogv Sposob wykonywania gz
roboczych powinien byzaaKceptowany przezAyniera.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przyggieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdnbadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki nafhrer-asfaltoweji przedstawi wyniki tych bada
inspektorowi nadzoru do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-tg¥ee]

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej galea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
[8]. Wyniki powinny by zgodne z recept laboratoryjn . Dopuszcza si wykonanie bada innymi
réwnowanymi metodami.

6.3.2. Badanie wigiwosci asfaltu
Nalezy okreli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.3. Badanie wiziwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.



6.3.4. Badanie wkziwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa natg okresli¢ klas: i gatunek kruszywa.
6.3.5. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mahmem-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineraséaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego naczatae. Temperatura powinna ¢byzgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnejSSiT.

6.3.6. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-&sfad

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopedg¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna &ggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.7. Sprawdzenie wyglu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygtlu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocaii@alnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.8. Wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okreila¢c na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny b§ zgodne z receptiaboratoryjn.
6.4. Badania dotyare cech geometrycznych i weawosci warstw nawierzchni
z betonu asfaltowego

6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betasfaltowego podaje
tablica 12.

Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. | Badana cecha Minimalnaestotliwosé badai i pomiaréw

Szerokéc¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégo100m

Rownd¢ podiuwzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgdato 10 m

Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku réoveanym

1
2
3 Réwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief oo 5m
4
5

Rzdne wysokeéciowe warstwy | pomiar gzinych niwelacji podtmnej i poprzeczngj
oraz usytuowania osi

Uksztaltowanie osi w planie W(g stanu istaggjgo

Grubd¢ warstwy 1 prébka z kalego odcinka remontowanego

6

7

8 Zfacza podhane i poprzeczne cala diugozlacza
9 Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gifta
11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa remontowanego
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2. Szerok& warstwy

Szerokeé¢ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinnaé¢bzgodna ze stanem istrieym.
Szerokd¢ warstwy asfaltowej mej potazonej, nie ograniczonej kraanikiem lub opornikiem w nowej
konstrukcji nawierzchni, powinna byzersza z kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej potzmnej,
nie mniej jednak 5 cm.

6.4.3. ROwné¢ warstwy

Nierowndci podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego migrasg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wieksze od podanych w tablicy 13.



Tablica 13. Dopuszczalne nierévégowarstw asfaltowych, mm

Warstwa Warstwa Warstwa

Lp. Drogi i place L - -
P grp $cieralna wigzaca wzmacniagca

9 12 15

1 Drogi klasy L i D oraz place i parking

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltoweg@dwnkach prostych i na tukach powinny¢by
zgodne ze stanem istréeym.

6.4.5. Redne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny byyzgodne ze stanem istraeym.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna lByusytuowana zgodnie ze stanem istagm.
6.4.7. Grubé&¢ warstwy

Grubgi¢ warstwy powinna b zgodna z grukiwia projektows, z toleranci + 10 %.
6.4.8. Zhcza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofemdo osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny kByprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny
by¢ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9. Krawdz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystatvad 3 do 5
mm ponad ich powierzchni Warstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszla
koniecznd¢ obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyghd warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien érjiednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegych sé i spekanych.

6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzav warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
0Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST-0 ,Wymigagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowa jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwakisfvego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST-0 ,Wymigagdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs i SST, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerachi wg pktu 6 i PNeB82%5:2000[10] daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotya® podstawy platrigi
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi okreslone zostam w umowie na wykonanie przedmiotu
zamowienia.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzadzei obcych i krawznikow,
— skropienie mgdzywarstwowe,
— rozilozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamiej.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych.Zwir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywamane do nawierzchni
drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienkch
drogowych. Piasek

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznewzla stalowniczego
do nawierzchni drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakue

i transport
. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygiree
. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty ympione AUN do nawierzchni
drogowych

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody Madaas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych

9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Woypetlniacz kamienny do mas
bitumicznych

10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaé.
Wymagania

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowged nawierzchni planografer
i fata
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-4

REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK | URZ ADZEN
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. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKGCSCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNGCI

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaefihhicznej s wymagania dotyee wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z regulagj pionows studzienek kanalizacyjnych,kratékiekowych oraz skrzynek
urzadzei sieci podziemnej na terenie targowiska przy Wd®wca w Katowicach.



1.2. Zakres rob6t okfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych z
konieczrny regulacy wysokaiciowa urzadzer podziemnych w zwaizku z realizagj remontu nawierzchni i
obejmup:
- regulacg pionowg studzienek wpustéw deszczowych,
- regulacg pionowa studzienek rewizyjnych.
- regulacg pionowg zaworéw gazowych
- regulacg pionovg zaworéw wodogigowych
1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1. Uradzenia (elementy) uzbrojenia sieci
1.4.2. Studzienka kanalizacyjna (rewizyjna} na kanale nieprzetazowym przeznaczona do
kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.
1.4.3. Studzienka bezwtazowaslepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem b
otworu wtazowego, spetnigia funkcje studzienki patzeniowe;j.
1.4.4 Studzienka wpustowastiekowa) -spetnia ¢ sam funkcje co studnia rewizyjna, lecz
dodatkowo zbiera wadz powierzchni nawierzchni. W odndieniu od typowej studni
rewizyjnej nie mazeliwnego wtazu w formie pokrywy, lecz wiaz z rusriapozwala to
na bezpéredni odbiér wéd opadowych.
1.4.5. Wpust deszczowy urzadzenie do odbiorgciekéw opadowych, sptywagych do
kanatu z utwardzonych powierzchni terenu.
Pozostale okienia g zgodne z obowizujacymi polskimi normami i z definicjami podanymi w $®©
~Wymagania ogélne ,,.
1.5. Ogélne wymagania dotygze robot

Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Studzienki rewizyjne i wpusty uliczne
Materiaty:
[ cement portlandzki zwykly bez dodatkéw 35
[l dystansowe kgi betonowe
[ cegta klinkierowa,
[ piasek do nawierzchni drogowych,
[ deski iglaste obrzynane,
[ gwozdzie budowlane,
[ woda,
[1 beton zwykly B-15 (dla studni rewizyjnych i zawearp
3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przysgpujacy do wykonania robét okénych w pkt. 1.1. powinien wykazaie
mozliwosciag korzystania z nagpujacego spretu:
- betoniarka
- samochdd skrzyniowy
- samochdd dostawczy
- sprzt do zagszczania gruntu,
- wciggarek mechanicznych,
- pita mechaniczna dogiia asfaltu i betonu

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne™4pkt
Materialy niezledne do wykonania regulacji studzienek wpustéw desagch i studzienek
rewizyjnych mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST-0 ,Wgami ogdlne” pkt 5.
5.2. Regulacja ugdzen podziemnych (studzienek wpustoéw deszczowych izstunbk
rewizyjnych oraz zaworéw gazowych i wodggwych)
Poziom uradzer podziemnych w powierzchni nawierzchni powiniert ynia rowny.
5.2.1. Zakres prac zgdanych z regulagjwysokagciowa studzienek rewizyjnych i wpustowych
obejmuje:
1. demonta wlazowzeliwnych,
2. ustalenie ranej wysokdciowej wtazéw/krat studzienki,
3. wykonanie wylewki betonowej, podmuréwkjdz ustawienie prefabrykowanego
piericienia dystansowego betonowego
4. monta wkazéw studni rewizyjnych do poziomu projektowanajvierzchni, a studni krat



wpustowych do radnych okrélonych w dokumentacji projektowe;j.

5.2.2 Zakres prac zaganych z regulagjwysokaciowa zaworéw gazowych i

wodociggowych.

1. demonta skrzynek zaworéw

2. ustalenie r@dnej wysokdciowej skrzynki

3. regulacja cegtami klinkierowymi lub pigieniami betonowymi

4. obetonowanie lub obrukqwanie skrzynki

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lpkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykeérzdania materiatléw do betonu i
zapraw i ustadi recepg.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robo6t

Wykonaweca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzimgob6t w zakresie
i z czestotliwoscia okreslona w niniejszej ST i zaakceptowaprzez Inspektora Nadzoru. W szczegétio
kontrola powinna obejmowa

- prawidtowdici wykonania poszczeg6lnych czyriog

- oczyszczeniu studzienek,

- prawidtowdici osadzenia wpustoreliwnych — 0,5 cm ponej poziomu warstwycieralnej

- badania i pomiary wyregulowanych przykmnyrzadzex obcych przeprowadzaesilla
wykonania deskowania i sprawdzenia osadzenia pokryw

- sprawdzenie wykonania deskowania pglprzeprowadd dla kazdego regulowanego
urzadzenia , polega ono na sprawdzeniu szczelnaymiaréw oraz zgodrigi z

wymogami wysokéciowymi regulowanej przykrywy.

- sprawdzenie osadzenia pokrywy polega na spraviulzersokaciowym , oraz na sprawdzeniu stabéob
(pokrywa nie mae uleg& drganiom podczas nagdzania ko6t

samochodu).

Rzedne przekry powinny by wykonane z doktadricia do + 5 mm

- badanie i pomiary szeroém, grubdci i zagszczenia wykonanej warstwy podéoz

kruszywa mineralnego lub betonu,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania prefabrykowanych,

- badanie wskanikéw zagszczenia poszczeg6linych warstw zasypu,

- sprawdzenie kdnych posadowienia studzien&iekowych (kratek) i pokryw wtazowych,
studzienek teletechnicznych, skrzynek zasuw gazbwy@docagowych

- sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

6.2.3.1. Regulacja ugdzer podziemnych (studzienek wpustéw deszczowych ,
studzienek rewizyjnych, zaworéw gazowych i wodgowych oraz studzienek
teletechnicznych)

Kontroli podlega stabilrig i wysokai¢ wyregulowanych studzienek, oraz jakavykonanych
elementow dystansowych

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST-0 ,Wymigagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarova robét zwazanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowej na oimn
- dla nawierzchni - f(metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST-0 ,Wymigagdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyge podstawy platrici

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena obejmuje:

Ptatndi¢ za 1 [szt.] bdzie przygta na podstawie obmiaru. Cena jednostkowa wykonanej
regulacji obejmuje:
- oznakowanie robot
- zdjecie przykrycia,
- rozebranie uszkodzonej gornegéa urzadzenia obcego ,



- odkucie uszkodzonej nawierzchni i obudowy wok@hdzenia,

- zebranie i odrzucenie gruzu na chodnik,

- wykonanie deskowania,

- wytworzenie mieszanki betonowej B-20,

- ulozenie i zagszczenie betonu oraz pighacja,

- rozebranie deskowania,

- przygotowanie zaprawy cementowej,

- zamontowanie elementow studni, kragelekowych, zaworéw, studni
telekomunikacyjnych do edinych projektowanej nawierzchni

- osadzenie przykrycia na zaprawie cementowej,

- monta ram i pokryw c¢zkich dla studzienek telekomunikacyjnych,
- wywdz gruzu, oczyszczenie miejsca robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1 .PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

2.PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjne kamionkowe. Ridkgztaltki. Wymagania i

badania

3.PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natura@aaawierzchni

drogowych.Zwir i mieszanka

4.PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamanaawierzchni drogowych
5.PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny - karaljjna

6.PN-B-12751 Kamionkowe rury i ksztattki kanalizgey. Ksztatty i

wymiary

7.PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie

8.PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosoyna gaaco

9.PN-H-74051-00 Wtazy kanatowe. Ogélne wymagaiiadania

10.PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe. Klasa A (wtazyuypkkiego)

11 .PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, Daay typu cgzkiego)
12.PN-H-74080-01 Skrzynkeliwne wpustéw deszczowych. Wymagania

i badania

13.PN-H-74080-04 Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

14.PN-H-74086 Stopnizeliwne do studzienek kontrolnych

15.PN-H-7410Zeliwne rury cinieniowe do palczer sztywnych

16.BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

17.BN-62/6738-03,04, 07 B eton hydrotechnicznyBI8:86/8971-06.00, 01 Rury beznieniowe. Kielichowe
rury betonowe relbetowe

~Wipro”

19.BN-86/8971-06.02 Rury beZnieniowe. Rury betonowezelbetowe

20.BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betormggKbetonowe relbetowe.

10.2. Inne dokumenty

21. Instrukcja zabezpieczania przed kagdajnstrukcji betonowych opracowana przez Instytut
Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.

22. Katalog budownictwa KB4-4.12.1.(6) Studzienki

pofaczeniowe (lipiec 1980) KB4-4.12.1.(7) Studzienki

przelotowe (lipiec 1980) KB4-4.12.1.(8) Studzienki

spadowe (lipiec 1980) KB4-4.12.1.(11) Studziefi&pe

(lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkiciekowe do odwodnienia drég (fmziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kegi betonowesrednicy 50 cm; wysokii 30 lub 60 cm

23. ,Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”ramsprojekt” - Warszawa, 1979-1982 r.
24. Tymczasowa instrukcja projektowania i budowgepvodéw kanalizacyjnych z rur ,\Wipro”,
Centrum Techniki Komunalnej, 1978 r.

25. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieczadzer sieciowych, wodoagowych i
kanalizacyjnych, BPC WiK ,,Cewok” i BPBBO Miastopatjt- Warszawa, zaakceptowane i
zalecone do stosowania przez Zesp6t Doradczy dsepu inwestycyjnego powotany przez
Prezydenta m.st. Warszawy - sierfpi®84 r.



