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Nazwa specyfikaciji S
specyfikacii

Czs¢ Ogolna SST-0
Rozbidérka elementdéw drog SST-1
Koryto wraz z profilowaniem i

- SST-2
zageszczeniem podia _
Podbudowa z kruszyw SST-3
W-wa odcinagca z piasku SST-4
Czyszczenie i skropienie naw. SST-5
Frezowanie naw.bitumicznej SST-6
Reczne wbudowanie mieszanki asf. SST-7
Nawierzchnia bitumiczna SST-8
Reqgulacja infrastruktury sieci SST-9
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghnicznej $wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru robét drogowych zmanych z remontem nawierzchni asfaltowej jezgiacow na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .
1.2. Okrdlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione porgj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.2.1. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczangudhu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszychzver
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.2.2. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanynairemi, opatrzony pieezia organu wydajcego,

wydany zgodnie z obowazujacymi przepisami, stanowéy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,
stuzacy do notowania zdarse okolicznaici zachodgcych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbioréw roboét, przekazywania paleidanej korespondenciji technicznej peohy
inspektorem nadzoru, Wykonaavcprojektantem.

1.2.3. Jezdnia - ex¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.2.4. Kierownik robot - osoba wyznaczona przez Whdwe, upowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji przeztmzamowienia.

1.2.5. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawidini wraz ze sposobem ich gatenia.
1.2.6. Koryto - element uformowany w korpusie dregm w celu utgenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.2.7. Ksizka obmiaréw - akceptowany przez inspektora nadzesayt z ponumerowanymi stronami,zgity
do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot w formie wyligzeszkicéw i ew. dodatkowych
zalkcznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez inspektora nadzoru.

1.2.8. Laboratorium - drogowe lub inne laboratoribadawcze, zaakceptowane przez Zamae&ajo,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwgzanych z ocenjakasci materiatéw oraz robot.

1.2.9. Materialy - wszelkie tworzywa niezine do wykonania robot, zgodne z dokumentpopjektovs i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przepéktora nadzoru.

1.2.10. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwaglych do przejmowania i rozktadania ody@n od ruchu

na podiae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana h#egaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.



b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé migdzy warstvg scieralra a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

¢) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stica do przenoszenia oheen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktadd sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

1.2.11. Niweleta - wysolésiowe i geometryczne rozwiggie na ptaszczinie pionowego przekroju w osi drogi.

1.2.12. Odpowiednia (bliska) zgodfto zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlaneégo
rodzaju rob6t budowlanych.

1.2.13. Podtge nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowydey pod nawierzchgido gkbokasci
przemarzania.

1.2.14. Projektant - uprawniona osoba prawna k§rfina ledaca autorem dokumentacji projektowej.

1.2.15. Przetargowa dokumentacja projektowaesécdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.2.16. Przedmiar robot - wykaz robét z podaniemilmsci w kolejndci technologicznej ich wykonania.

1.2.17. Teren robot - teren udgmiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w umowie jako twogze czs¢ terenu robot.

1.5. Ogélne wymagania dotygze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich czynnigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodta@ dokumentagjprojektovg, SST i
poleceniami inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w uzgodnionym terminie przek@Wykonawcy teren robot wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjmiy dziennik budowy oraz jeden egzemplarz
dokumentacji projektowej i jeden komplet SST.

1.5.2. Zgodné& rob6t z dokumentagijprojektova i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdekumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiagcego stanowgi czes¢ umowy, a wymagania okiilene w chaby jednym z nichgobowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac

Wykonawca nie me wykorzystywa btedéw lub opuszczew dokumentach umownych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadoéizamawiajcego, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienoéci, wymiary podane na gie s wazniejsze od wymiardéw oksonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiats zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za warti docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektovg lub SST i
wplynie to na niezadowal#ga jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie aezkWykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu kotowego jak i pieszegtenanie targowiska oraz
utrzymania istniejcych obiektéw (jezdnie, giji piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdzenia
odwodnienia itp.) na terenie robét, w okresie trigaealizacji kontraktu,zado zakaczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawi Zamaggdajnu do zatwierdzenia projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrésiania robot. W zalenosci od potrzeb i pogpu robot
projekt organizacji ruchu powinien bya biezaco aktualizowany przez Wykonawic

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urgdzenia zabezpieczaje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewdatday
ten sposéb bezpiear#wo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeciov dziei i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglldéw bezpieczgstwa.



Fakt przysfpienia do robét Wykonawca zgtosi przed ich rozgeem w spos6b uzgodniony z
inspektorem nadzoru .
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
cere ofertows.
1.5.4. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn@ i stosowa w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania robo6t i Wykonawcadzie:

a) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezslo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu rob6t oradzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikgych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezeb innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosugc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg bokséw oraz stanowisk handlowych, magazynow, skdask ,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
€) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.5. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwgarowej.
Materiaty tatwopalne ¢ulg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgstm oséb trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamrem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydway.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotyjcych szkodliwe promieniowanie cegeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do robot bda miaty aprobat techniczg wydarg przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialtéwsradowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, &pkaiczeniu robét ich
szkodliwa¢ zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé# wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgock na wycie tych materiatdw od wigiwych organdéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonaweca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.7. Ochrona wtasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wtawe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigm
instalaciji i uradzen w czasie trwania robot.

Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji
na powierzch7ni ziemi i ugrlzer podziemnych jak i uszkodzenia i zniszczenia boketar stanowisk
handlowych na terenie targowiska.

Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodroi dla
handlupacych na terenie targowiska.

1.5.8. Ograniczenie obyzen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowéasie do ustawowych ogranicaeraciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wypogenia na i z terenu robét.

1.5.9. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcglbie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpiecaestwa i
higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczae, socjalne oraz spitz
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0os6b zatrudnionych na budowie odazzapewnienia
bezpieczastwa publicznego.



Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegai
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie ofertowe;j.
1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobo6t i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do robot
od daty rozpocxia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez inspektora nadzoru.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaonenmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowaéjblgmenty byly w zadowaksjym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanieesdo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktégansjakikolwiek sposéb zvazane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyaktanowié podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu
do sprztu, materiatéw lub urzer uzytych lub zwgzanych z wykonywaniem robét . Wszelkie straty, kpsz
postpowania, obeizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyikiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknigykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Zamawizggo.

1.5.12. RGwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach umownych powotagéankretne normy i przepisy, ktére spethraap
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane roboegatobowiazywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nopreepiséw o ile w warunkach uownych nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane warprzepisy g paistwowe lub odnoszsie do
konkretnego kraju lub regionu, moQyc¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevaoayowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem iclagzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez inspektora nadzoruzikde pomeédzy powotanymi normami a ich proponowanymi
wymagaj zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1.7r6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy dni przed zaplanowanym wykstagiem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi ktspewi nadzoru do zatwierdzenia, szczegotowe
dokumenty wiadectwa dopuszczgie materiaty do zabudowy i stosowania w budownietwi

Zatwierdzenie partii materiatdbw z daneggddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarodta w sposob ggly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robét.
2.2. Materialy nie odpowiadgje wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu
robét.Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem
2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mastedo czasu gdydula one wyte do robot,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalymwop jakos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do
kontroli przez inspektora nadzoru.

2.4. Inspekcja wytworni materiatdw
Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przez inspektora nadzorelw sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Praiéteriatdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wikgiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii
materiatéw pod wzglhlem jakdci.
W przypadku, gdy inspektor nadzoredaie przeprowadzat inspekojvytwoérni, musa by¢ spetnione
nastpujace warunki:
a) inspektor nadzorudazie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekciji,
b) inspektor nadzorugazie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizadjot,
¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla inspektora
nadzoru zezwolenie dla przeprowadzenia inspelgda w tych miejscach.



3. SPRZET
Wykonawca zobowizany jest uywa sprzt ktéry zapewni nateyte wykonanie rob6t . Typ , if6 i
wydajnai¢ sprztu odpowiadé ma zapisom dokumentacji projektowej , SST orazwynd/ykonawca
zobowizany jest utrzymywasprzt w stanie cigtej gotowdci do pracy. Powinien on Bygodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygeymi jego wytkowania.
Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i mpuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na jakg wykonywanych robét i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfilgrowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST w terminie przew&sim umow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazedgdsspetnia& wymagania dotycce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk&w i innych parametrow technicznych.

Wykonawca bdzie usuwé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidkagdzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu robét jak i na terenietrob6

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragddnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t,chezigodné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami
SST oraz poleceniami inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagkonywania robot.

Decyzje inspektor nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdot kda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjpieistor nadzor uwzgtini wyniki bada materiatéw i
robét, rozrzuty normalnie wystujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswliadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvege na rozwzan kwestk.

Polecenia inspektoa nadzoru powinny bgykonywane przez Wykonawaev czasie okrdonym przez
inspektora nadzoru, pod dgim zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytpduiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakai rob6t

Celem kontroli robét émzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robo6t i jakdgci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezledne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robét.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatow oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tameélkne, inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontjexi
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzéniadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiagl@aymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inspektor nadorudalzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lsaahaterialdw ponosi Wykonawca.
6.2. Pobieranie probek

Probki kzda pobierane losowo.

Na zlecenie inspektora ndzoru Wykonaweedzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostammzez Wykonawg usungte
lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkotwvipada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiggy.



6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca praadsna pimie ich wyniki do akceptacji
inspektorowi nadzoru.
6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywainspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami &aghk
najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie przed zabudowaniem materialow.

6.4. Badania prowadzone przez inspektora nadzoru

Inspektor nadzoru jest uprawniony do dokonywamwiatioli, pobierania probek i badania materiatow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpadducent materiatléw powinien udziethu niezlgdne;
pomocy.

Inspektor nadzoru, dokorygj weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badaniagtizie ocenia zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw wtasnych batiiontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

6.5. Certyfikaty i deklaracje
Zostan dopuszczone dozycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wtéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngri z:
- Polslg Norma lub
— aprobad techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
sa objete certyfikach okreslong w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST,4da partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okstajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezpby
poparte wynikami badiawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez
Wykonawe inspektorowi nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.
6.6. Dokumenty budowy
(1) Dziennik robét

Odpowiedzialn& za prowadzenie dziennika zgodnie z ok@wjacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.
Zalczone do dziennika robdt protokoty i inne dokumemiga oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i inspektora nadzoru.
Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika robédaoprzediaone
inspektorowi nadzoru do ustosunkowania si

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na ustalenie faktycznego pgat kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych rob6t przeprreast w sposob aiglty w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do ksiki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodaoplub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikida Wykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej z inspektorem nadzoru. Dokumenty tecstés zakczniki do odbioru robét. (4) Pozostate
dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace
dokumenty:
a) protokét przekazania terenu robot,
b) protokoty odbioru robét,
c) protokoty z narad i ustate
d) korespondenegjna budowie.



(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie robét w miejscu odpovitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktdregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dospne dla inspektora nadzoru i przedstawiane dadugl
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy
projektova i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdemaieniu inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiaréw.

7.2. Uradzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgfstzaakceptowane
przez inspektora nadzoru.

Urzadzenia i spregt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdereli urzadzenia te lub spex
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robdét.
7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétled
w przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli lzda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie legki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice rady¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiarow.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajas¢pujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2.0dbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie jékia ilosci robét.
Wykonuje s¢ go w czasie pozwalgym na wykonanie ewentualnych korekt i poprawekwstzzymywania
0go6Inego pospu robot.Gotowéd do odbioru robdét zanikagych i ulegajeych zakryciu zgtasza Wykonawca
wpisem do dziennika robét , powiadam@jnspektora nadzoru.Odbioru dokonuje Inspektozoadi
przedstawiciele Zamawiggego.

8.3. Odbidr czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru ogiciowego
robot dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze rob6t zanikgch i ulegageych zakryciu.

8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzestggo wykonania robét w odniesieniu do ichidio
jakosci i wartdsci.

Calkowite zakéczenie rob6t oraz gotowé do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika robét z bezzwtocznym pisemnymmwiadomieniem o tym fakcie Inspektora
nadzoru.



Odbior ostateczny robot napt w terminie trzech dni, liegc od dnia potwierdzenia przez inspektora
nadzoru zakiczenia rob6t. Odbioru ostatecznego rob6t dokonadjarwyznaczona przez Zamavdego w
obecndci inspektora nadzoru i Wykonawcy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robat jest protokot odbioru
ostatecznego robot .

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowénastgpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowakamientow umowy i ew. uzupetnigie lub
zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dziennik robét i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@ oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST
deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST

N
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8.4. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangtidr zwiazanych z usugciem wad zaistniatych
w okresie gwarancyjnym, pozostate warunki jak pydpiorze kacowym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Za wykonanie robdt obfych przedmiotem zaméwienia Zamawizy zaptaci Wykonawcy
wynagrodzenie ryczattowe brutto, wynikeg ze ztaonej przez Wykonawcoferty. Wynagrodzenie ptatne
bedzie jednorazowo po wykonaniu cé&drobdt budowlanych, przelewem na rachunek bankédykonawcy w
w terminie 14 dni od daty przedienia faktury VAT wraz z protokotem odbioru robdwitrdzagcym ich
bezusterkowe wykonanie.

Cena podana w ofercie ( wynagrodzenie Wykonawcylaga@ kosztorysem ofertowym) powinna obejméwa
wszelkie koszty zwvazane z wykonaniem zamoéwienia, w tym kosztyszane z wykonaniem robét
tymczasowych i towarzygezych .W cenie powinny liyréwniez uwzgkdnione wszystkie podatkié¢znie z
podatkiem VAT.

Kosztorys ofertowy powinien ldysporadzony wedtug podstaw wyceny wskazanych w przedmieshot.
Kazda pozycja kosztorysu powinna zawiecere jednostkowy , skalkulowan przez Wykonawg, za jednostk
obmiarovg wtasciwa dla danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowejlbie uwzgédniac wszystkie czynnéi ,wymagania i badania
sktadajice st na jej wykonanie, okstone dla tej roboty w SST i dokumentacji projektpwe

Ceny jednostkowe robdtta obejmowé :

- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymsavaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

- wartc¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami ,

- koszty pdrednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko ,

- podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane

2.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie dziennika budowy , manta
rozbidrki , tablicy informacyjnej oraz ogltoszenawderapcego dane dot. bezpiedstwa pracy i ochrony
zdrowia

3.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzn
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1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghnicznej $wymagania ogolne dotygee

wykonania i odbioru robét drogowych zmanych z remontem nawierzchni asfaltowej jezgihacow na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .
1.2. Zakres robo6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaaanych z rozbiork
— warstw nawierzchni i podbudowy
1.4. Okrélenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz

z definicjami podanymi w SST-O ,Wymagania ogoiné&t f.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotye materiatéw

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade SST-0 ,Wymagania
0golne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Spret do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw jezdni,placow igggdw pieszych meze by
wykorzystany sprg podany porxej, lub inny zaakceptowany przez inspektora nadzoru
— spycharki,
- tadowarki,
— samochody ezarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.



4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania og6lne™4pkt
4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu uwzeginiajac obowazujace
przepisy ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST-0 ,Wgaméa ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmausungcie z terenu robot wszystkich elementow wymienidnyc
dokumentacji projektowe;.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposéb okény w SST i
przedmiarze robot .

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaje wtasnacia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce wskazane przez Zamagdgago.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce , powinnydtymczasowo zabezpieczone. W szczegfiinoalezy
zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe.

Do frezowania nalegy uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wigm ustalonego poziomu
odniesienia, zachowag spadki poprzeczne i podite. Nawierzchnia powinna bgfrezowana na
glebokas¢ projektowan z do]dadnéciq +5mm
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakeéci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych robét rozbiérkowych oraz

sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST-0 ,Wymiagagélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarovs rob6t zwizanych z rozbiérkelementow drog jest:
dla nawierzchni - fm(metr kwadratowy)
dla progow zwalniajcych — szt ( jedna sztuka)

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST-0 ,Wyméegagolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogdlne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhidrki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jejaycia, z ut@eniem na
poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,
- wyroéwnanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
g) dla rozbiorki progow:
- demonta progow,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhidrki,
— uporzdkowanie terenu rozbidrki;



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-2

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLO ZA

SPIS TRESCI

. WSTEP

. MATERIALY

. SPRET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNGCI
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghnicznej $wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru rob6t drogowych zmanych z remontem nawierzchni asfaltowej jezgitacow na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .
1.2. Zakres rob6t okfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozetna konstrukcji nawierzchni.
1.3. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST-0 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.4. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu
0Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprezt do wykonania rob6t
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazésie
mozliwosciag korzystania z nagpujacego spretu:

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.
Stosowany spkz nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyg= transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogoIne™pkt
4.2. Transport materiatéw
Ogolne wymagania dotygee transportu materiatéw podano w SST-0 .



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST-0 ,Wgamé ogdlne” pkt 5.
5.2. Warunki przysfpienia do robot

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \iteejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i ggzrzania podie,jest maliwe wytacznie za zgogl
inspektor nadzoru, w korzystnych warunkach atmgstarych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa si¢ ruch
budowlany, niezvgzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta

Rodzaj spretu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie .

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poefnby¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. odwieziony .

Profilowanie i zagszczenie podita naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podima

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysicze

Bezpdgrednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podita
nalezy kontynuowd do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kafhsk
zagszczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartzi wskanika zagszczenia podiaa (ly)

Minimalna wartdc¢ I dla:
Strefa Innych drég
korpusu Ruch
ciezki
i bardzo c¢zki
GOrna warstwa o grulsoi 20 cm | 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioa 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twagey podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrelzagszczenia naley oprze€ na metodzie obgzen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia poddm wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego np@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢z232.

Wilgotnasé gruntu podiaa podczas zagzczania powinna lyréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gazrzonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygsi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpaainien on
zabezpiecz§ podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad praetozenie folii lub w inny sposo6b
zaakceptowany przez inspektora nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podize ulegio nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mena przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta inspektor adzoru oceni jego stan i ewentualreczavykonanie niezédnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wlasny
koszt.
6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1.Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wcej niz
+10 cmi-5cm.



6.2.2.ROwna¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndaci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrowa tata zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndgci nie mog przekracz& 20 mm.
6.2.3.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéokrelony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.
Wilgotndé¢ w czasie zagszczania natey bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
gruntu podiga powinna b¥ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (fillmvanego podiaa)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgch
powinny by naprawione przez spulchnienie detgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST-0 ,Wymiagagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST-0 ,Wymaegagolne” pkt 8.

9PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdlIne ustalenia dotya® podstawy platrigi
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem
- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdroaki transportowe i odwiezienie,
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podha,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghnicznej $wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru rob6t drogowych zmanych z remontem nawierzchni asfaltowej jezgitacow na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .

1.2. Zakres rob6t okfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych z
wykonywaniem podbudoéw z kruszyw stabilizowanych haatgcznie wg PN-S-06102 [21] .

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykénegodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbude@womocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych[3
1.3. Okrdlenia podstawowe
1.3.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technoknyi, polegajcy na odpowiednim zggzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.3.2. Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST-0 ,Wymagania ogélne” ki
1.4. Ogoélne wymagania dotygze robot
0Og6lne wymagania dotygee rob4t podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotyge materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST-0
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Wymagania dla materiatdw
2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtug PN-B-06714-15 [3]

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngéena gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mee przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawvymagania okrdone w tablicy 1.



Tablica 1.

Wymagania
L Kruszywa
Lp. | Wyszczegdlnienie naturalne Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug

zasad-| pomoc-
nicza | nicza

1 Zawartd¢ ziarn mniejszych |od 2 |od 2 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10 | do 12 -15 [3]

2 Zawartg¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wécej niz 5 10 -15 [3]

3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wecej niz 3 |45 -16 [4]

4 Zawartdc¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie |1 1 PN-B-04481
wiecej niz (1]

5 Wskanik piaskowy po picio-
krotnym zggszczeniﬂ mmetapl od 30 | od 30 BN-64/8931
I lub Il wg PN-B-04481, % | 9070 | do 70 -01 [26]

6 Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralng¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wiecej niz 35 45
b) scieralnd¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nie -42 [12]
wiecej niz 30 40

7 Nasakliwos¢, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 25 |4 -18 [6]

8 Mrozoodporné, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamma | 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 ) . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37 [10]
zawy hCZnie, % (m/m), nie - - PN-B-06714
Wi@Cej niz -39 [11]

10 Zawartd¢ zwiazkow siarki w
przeliczeniu na SQ%(m/m), |1 1 PN-B-06714
nie wiecej niz -28[9]

11 Wsketnik nasnosci Wi mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy ni:
a) przy zagszczeniud= 1,00 | 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud=> 1,03 [ 120 |- [21]

2.2.3.Woda

Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.1. Spret do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangméchanicznie
powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spreatu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypase/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo§nooptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtatnych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogoIine4pkt
4.2. Transport materiatéw
Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzggih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbyisie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].



Transport pozostatych materiatow powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST-0 ,\WWgana ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podia

Podiae pod podbudogpowinno spetni@wymagania okrdone w SST ,Koryto wraz z profilowaniem
i zagszczeniem podi@”

Podbudowa powinna Byutozona na podizu zapewniagicym nieprzenikanie drobnychastek gruntu
do podbudowy.

5.3. Whudowywanie i zagzczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétiotakiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byla réwna gruba projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej warstwy
nie maze przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna bbgztazona w sposéb
zapewniajcy oshgniecie wymaganych spadkéw igdnych wysokeéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk
wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéwedzych wysokeéciowych. Rozpocgeie budowy kadej nasgpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiatlailgotnaosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481(fnetoda I1). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldailgotnos¢ mieszanki kruszywa jestiasiza
od optymalnej o 20% jej wartoi, mieszanka powinna bywilzona okrélona iloscig wody i rGwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidanieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wastd,
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieip@wviadd przyjetemu
poziomowi wskanika ngnaosci podbudowy.

5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna léyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnspektora nadzoru, gotgypodbudow do
ruchu budowlanego, to jest obawany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgetez
ruch. Koszt napraw wyniktych z nievstziwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania przed przyggieniem do robét
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstagvivyniki tych bada inspektorowi nadzoru w celu akceptaciji materiatow.
6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébléna
pobiera& w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badiapowinny by na
biezgco przekazywane hynierowi.

6.3.2. Wilgotnd¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlailgotnaéci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleran€jLl0% -20%.
Wilgotnasé¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.3. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. Zaggzczenie
podbudowy stabilizowanej mechanicznie nglazna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modegulo
pierwotnego modutu odksztalcerita jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.4. Wymagania dotyaze cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiar6w



Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyrza/ch cech geometrycznych podbudowy podano w agbli
3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
1 Szeroké¢ podbudowy lraznalOm
co 10m
2 Rowng¢ podiuzna at
3 Roéwna¢ poprzeczna lraznal0Om
4 Spadki poprzeczne lraznalOm
5 Rzdne wysokéciowe col0m
6 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach j, lecz nie rzadziepmaz na 20
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegmiaz na 20

6.4.2. Szeroké&t podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.4.3. Réwné¢ podbudowy

Nieréwndaci podiuzne podbudowy naly mierzy¢ zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaskimpny by zgodne z dokumentacprojektovs,
Z tolerancy = 0,5 %.

6.4.5. Grubé&¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o vécej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST-0 ,Wymiagagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosty obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizmego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST-0 ,Wymagagolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotya® podstawy platrigi
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie zawartgi
zanieczyszczeobcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie wilgotnéci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie mrozoodporsci



10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.

26.
27.

28.

29.

30.

PN-B-06714-26

PN-B-06714-28

PN-B-06714-37

PN-B-06714-39

PN-B-06714-42

PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawarkgi
zanieczyszcaeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartei siarki
metody bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamda@awierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania i
ocena zgodriei

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betiarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kxustabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z ttucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanmie tamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczaniexska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanieutooaldksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar ré&ghnawierzchni
planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiaedigiodatnych
ugieciomierzem belkowym

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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©ONOUTAWNP

1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghnicznej $wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru rob6t drogowych zmanych z remontem nawierzchni asfaltowej jezgitacéw na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .

1.2. Zakres rob6t okfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozetua konstrukcji nawierzchni.
1.3. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST-0 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.4. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2.Materiaty
2.1. OgoIne wymagania dotyge materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada SST-0
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwiméjacych @
- piaski,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Piasek stosowany do wykonywania warstwaodapcych i odcinajcych powinien spetntawymagania
normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

2.5. SKLADOWANIE MATERIALOW
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy irtajacej nie jest wbudowane bezpednio po
dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaaislyykonawca rob6t powinien



zabezpiecz§ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemmynii materialami kamiennymi. Podi®w
miejscu sktadowania powinno bydwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3.SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Spret do wykonania robot
Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odcirgej | powinien wykazésie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
- rowniarek,
— walcow statycznych,
— piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogoine4pkt
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

0Ogollne zasady wykonania robét podano w SST -0 ,\amia ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podia

Warstwa odcinaga powinna b§ wytyczone w sposéb unaliwiajacy wykonanie ich zgodnie

z dokumentagj projektows, z tolerancjami okrgonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edlach rownolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwia¢ nacagniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wekszych nz co 10 m.
5.3. Whudowanie i zagzczanie

Piasek powinien hiyrozktadany w warstwie o jednakowej grgbip z zachowaniem wymaganych
spadkéw i rednych wysokéciowych. Grubeé¢ roztozonej warstwy piasku powinna &yaka, aby po jej
zagszczeniu osignieto grubd¢ projektowan.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odcinagej naley przystpi¢ do jej

zagszczania.

Zagszczanie warstw o przekroju daszkowym malezpoczyné od kravedzi i sStopniowo przesuwa
pasami podinymi czsciowo naktadajcymi sie, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalerozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podienymi czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nierowndaci lub zagébienia powstate w czasie zsgczania powinny kywyréwnywane na bigco a
do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap powinna b§ zag:szczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalgy kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonejtuge PN-B-04481 [1]. Wskanik zag:szczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

5.4. Utrzymanie warstwy odszapcej i odcinajcej

Warstwa odcinafa po wykonaniu, a przed ueniem nasipnej warstwy powinny byutrzymywane
w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odaioejj .

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy ol Wykonawe robét.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Szerokd¢ warstwy

Szerokdé¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o veicej niz +10 cm, -5 cm.



6.3.2.ROWNG¢ warstwy

Nieréwndci podiuzne warstwy odcinapej naley mierzy
4 metrowy tatg, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nierownagci poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy
4 metrow tatg.

Nieréwndgci nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigEgj i odgczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z
dokumentagj projektova z toleranc + 0,5%.

6.3.4.Rzedne wysokéciowe

Raéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi -2 cm.

6.3.5.Grubags¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleragcfl cm, -2 cm.
6.3.6.Zageszczenie warstwy

Wskanik zagszczenia warstwy odcirggej i odaczapcej, okréglony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje: gioréwnanie wartei modutdéw
odksztalcenia, to warfé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztéd;ekra&lonych zgodnie z
normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna byicksza od 2,2.

Wilgotnasé kruszywa w czasie zagzczenia natey bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
kruszywa powinna kiyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

0Og06lne zasady obmiaru robét podano w SST-0 ,Wymigagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST-0 ,Wymagagodlne” pkt 8.

9. podstawa ptatndci
9.1. OgdlIne ustalenia dotya® podstawy platrigi
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1fiwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o grubdoi i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji keticznej,
- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
— utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1hwarstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z geowtoknin obejmuije:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtoknin,
— pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techn&zn

- utrzymanie warstwy.

10. przepisy zwizane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndgci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4, PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoendwierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni



drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni
planografem i tat

8 BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
9. Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stabyrdtgru z zastosowaniem geotekstyliow,
IBDiIM, Warszawa 1986.
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10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghnicznej $wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru robét drogowych zmanych z remontem nawierzchni asfaltowej jezgiacow na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .
1.2. Zakres robot obfych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjngcted utazeniem nasgpnej warstwy nawierzchni.
1.3. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.4. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotye materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude SST-0
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.



2.2. Rodzaje materiatow do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &wakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;j:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uptynnione asfaltgrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw 2smanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5
— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-35[3],
— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 §2],zgod inspektora nadzoru.
2.3. Wymagania dla materiatow
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBEmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C7862].
2.4. Zuycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyatwierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne 2ycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni

Lp. | Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/nf)
1 Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 Asfalt drogowy D 200, D 300 0d 0,4 do 0,6

Dokfadne zuycie lepiszczy powinno léyustalone w zalgosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.
2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie magowodowa utraty cech lepiszcza i olmeinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wyposanych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgstm wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczarsigazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych lizelbetowych przy spetieniu tych samych warunkéwiggodano
dla zbiornikow stalowych.

Emulsg mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnydbrnikach
pionowych z nalewaniem od dna.

Nie nalery stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na tworzenie gina duej powierzchni
cieczy ,kazucha” asfaltowego zatykaiego pdniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nal@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Spret do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aagk sic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
— szczotek mechanicznych,

spezarek powietrza,

— zbiornikéw z wod,
— szczotek gcznych.
3.3. Spret do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafaizywa¢ skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnady
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych
parametréw:
— temperatury rozktadanego lepiszcza,
- cisnienia lepiszcza w kolektorze,
— obrotéw pompy dozuafej lepiszcze,
— predkaosci poruszania siskrapiarki,
— wysokaici i dlugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinienchigzolowany termicznie tak, aby byto mave zachowanie
stalej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.



Skrapiarka powinna zapewimiozktadanie lepiszcza z tolerapnej 10% od ilgci zatazonej.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogolne™pkt
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych
izolacje termiczny, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopszad dosipem
wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, isikkaeh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkierre nie lgda korodowaty pod wptywem emulsji i nietla powodowaly jej
rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu enpdgjinny by przedzielone przegrodami, dzieymi je na
komory o pojemnéxi nie wickszej niz 1 nt, a kazda przegroda powinna ndigvykroje w dnie umeliwiajace
przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornikizeznaczone do transportu lub sktadowania emutsyinmy
by¢ czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST-0 ,\WWgana ogdlne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni
Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsiniuznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmmt cénieniem. W miejscach trudno deghych
nalery uzywa¢ szczotekgcznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudograrbezpérednio przed
skropieniem warstwa powinna dgczyszczona z kurzu przyyciu spezonego powietrza.
5.3. Skropienie warstw nawierzchni
Warstwa przed skropieniem powinnatlmczyszczona.
Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzmmasipi¢ dopiero po
wyschnkciu warstwy, z wygtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzamaze by¢ wilgotna.
Skropienie warstwy m@ rozpoca¢ sie po akceptacji przez inspektora nadzoru jej oczezie.
Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomagcweza z dysa rozpryskow).
Temperatury lepiszczy powinny nd@c sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. | Rodzaj lepiszcza TemperatuPCj
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrz& do temperatury zapewnigej wymagag lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinytapozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niedhy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstwodparowania
wody z emulsji. W zalmosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utlaeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \My&wca powinien zabezpieczy
skropiorg warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przygtieniem do robét
Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien przeprowagziobne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedkania wymagane; iléci lepiszcza w zalaosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia
6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna dgparta na atestach producenta .

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéc skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza .



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST-0 ,Wymigagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST-0 ,Wymagagdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgolIne ustalenia dotya® podstawy platrigi
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— mechaniczne oczyszczeniezllaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem woadl lub wzyciem spezonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze
Cena 1 rhiskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetffltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnicgkigN do

nawierzchni drogowych

SST-6

FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO
SPIS TRESCI
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1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghhicznej $ wymagania ogolne dotysze
wykonania i odbioru robét drogowych zmanych z remontem nawierzchni asfaltowej jezgihacow na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .
1.2. Zakres robo6t obfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z frezowaniem
nawierzchni asfaltowych na zimno.



1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1 Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimndkontrolowany proces skrawania gornej warstwy
nawierzchni asfaltowej ,bez jej ogrzania , na élore gtebokas¢.
1.4.2 Pozostate okskenia  zgodne z obowizujacymi polskimi normami i z definicjami podanymi w $®©
~Wymagania ogélne ,,.
1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot
Ogdlne wymagania dotysee robo6t podano w SST-0 ,Wymagania ogoine” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Spret do frezowania
Nalezy stosowa frezarki drogowe umidiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na
okreslona giebokasé.
Frezarka powinna ky sterowana elektronicznie lub mechanicznie i zapawzachowanie wymaganej
réwnasci oraz pochylé poprzecznych i podiunych powierzchni po frezowaniu .
Szeroka¢ bebna frezuycego powinna byydobrana zalmie od zakresu robét.
Wykonawca mee wywaé tylko frezarki zaakceptowane przez Inspektora daalz

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotygz transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne™4pkt
4.2. Transport sfrezowanego materiatu
Transport sfrezowanego materialu powiniert gk zorganizowany , aby zapewnirae frezarki bez
postojéw. Materiat mze by wywozony dowolnymisrodkami transportu .

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST-0 ,\Wgani ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna ftyfrezowana do gbokasci, szerokéci i pochyler okrelonej w dokumentacji
technicznej i SST.
Jezeli ruch drogowy ma hy do puszczony po sfrezowaniu nawierzchni , to w@scze wzgldéw
bezpieczastwa naley spetnt nastpujace warunki :
- nalezy usura¢ $ciety materiat i oczyci¢ nawierzchng ;
- przy frezowaniu poszczegOllnych paséw ruchu , \Wg&b podhwnych pionowych krawdzi nie mae
przekraczé 6¢cm;
-krawedzie poprzeczne na zakwzenie dnia roboczego powinnydigdinowo $cigte.
5.3. Frezowanie warstwigieralnej przed ulzeniem nowej warstwy asfaltowej
Do frezowania naly uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie lub mechané&zmzgkdem ustalonego
poziomu odniesienia ,zachowuaj spadki podtine i poprzeczne .Nawierzchnia powinnac ksfrezowana na
gtebokas¢ projektova +  5mm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2 .0Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych
6.2.1.Minimalna cegstotliwos¢ pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dla nawierzchni frezowanejimao podano w tablicy parej

Lp | Wiasciwosci nawierzchni Minimalna estotliwos¢ pomiarow
1 Réwna¢ podiuzna tat 4 — metrow co 20 m

2 Réwna¢ poprzeczna Lat4 — metrow co 20 m

3 Spadki poprzeczne Co50m

4 Szeroké¢ frezowania Co50m

5 Glebokas¢ frezowania Na bimco , wedtug SST

6.2.2 .R6éwné¢ nawierzchni
Nieréwndaci powierzchni po frezowaniu mierzonegat-metrovg zgodnie z BN-68/8931-04 nie
powinny przekraczaémm



6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu pawiny zgodne z dokumentagcprojektows z
tolerancy +_ 5%
6.2.4. Szerok& frezowania

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu pawinyg zgodne z dokumentagcprojektovg z
tolerancy +_ 5%
6.2.5. Gébokas¢ frezowania

Gbokat frezowania powinna ldyzgodna z dokumentagcprojektovy z tolerancg + 5%

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST-0 ,Wymiagagolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarova robét zwazanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowej na oimn
- dla nawierzchni - f(metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST-0 ,Wyméegagolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogdlne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhidrki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidrkicelu ponownego jej zycia, z ul@eniem na
poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,
- wyroéwnanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
Skrzynki lub ramki wpustéw magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu w sposo
zabezpieczony przed przesuwaniempgidczas transportu.
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9. PODSTAWA PLATNGCI
10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhtecznej g wymagania ogdlne dotygze
wykonania i odbioru robét drogowych zmanych z remontem nawierzchni asfaltowej jezgihacow na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach.
Niniejsza specyfikacja jest naygianiem do przedmiaru robét gdzie poprzez analpgiyjeto przedmiotowy
zakres wykonania w-wy wyréwnawczej jako nawierzehetiodnika ze wzgbu na eczne wbudowanie masy
bitumicznej.
1.2. Zakres rob6t okfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t zsanych z
wykonaniem robo6t j.w..

Niniejsza SST dotyczy wykonania warstwy nawieriawuwarstwowo z mieszanki

mineralno-asfaltowej wytwarzanej i wbudowywanejgmaaco..
1.3. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotyge materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST-0
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje mieszanek mineralno-asfaltowych nalcifo

Warstwy nawierzchni naty wykon& z mieszanki mineralno-asfaltowej, ollianej w dokumentacji
projektowej, warstwy nawierzchni a ma wykonywa z innej mieszanki mineralno-asfaltowej, na wniosek
Wykonawcy zaakceptowany przez inspektora nadzoru.
2.3. Materialy do mieszanki mineralno-asfaltowej

Materiaty do mieszanki mineralno-asfaltowej powirby¢ zgodne z wymaganiami olétenymi w SST
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 2.
2.4. Sktadowanie materiatow

Sktadowanie materiatbw powinno dggodne z wymaganiami oktenymi w SST ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyge sprztu

0Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprezt do wykonania rob6t

Sprzt do wykonania robét zostat okieny w SST ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” Bkt
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST ,Wymagania ogélne” pkt 4
4.2. Transport materiatéw

Wymagania dotycgce transportu okétono w SST ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” $kt
4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Wymagania dotycgce transportu mieszanki mineralno-asfaltowej élkreo w SST ,,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST-0 ,Wgamé ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podia
Wymagania dotycgce przygotowania podia okrglono w SST-0 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 5.4.
5.3. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Reczne wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowe] oog:
- posmarowanie gacym asfaltem krawedzi kraweznikow, opornikéw, obrzey i innych uradze ,
— reczne roZcielenie mieszanki przy pomocy widet, topat, szughiabi itp., sprawdzenie profilu rozktadanej
mieszanki przy pomocy szablonu,
— reczne zagszczenie mieszanki ubijakami stalowymi przy opoawtk, kravgznikach, obrzeach,sciekach i
innych uradzeniach ,



— mechaniczne zagzczenie wykonanej nawierzchni chodnika walcem adginym samojezdnym okoto 2,5 t
lub innym zaakceptowanym przez inspektora nadzoru,
— sprawdzenie profilu nawierzchni i wyréwnanie nigrisci.

6KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przyggieniem do robét

Przed przyapieniem do robt Wykonawca powinien wykérzdania zgodnie z ustaleniami
zawartymi w SST,Nawierzchnia z betonu asfaltowegkt' 6.2.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw w czasie wykonywania chodnika z miegzanineralno-
asfaltowej podano w SST ,Nawierzchnia z betonulasfeego” pkt 6.3.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
0Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST-0 ,Wymigagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarows jest nf (metr kwadratowy) utzonej mieszanki mineralno-asfaltowe;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST-0 ,Wymagagolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” 9kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fithodnika z mieszanki mineralno-asfaltowej obegnuj
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oczyszczenie podha,
- oznakowanie robdt,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— posmarowanie gacym asfaltem krawdzi urzdzer obcych,
- rozcielenie i zagszczenie mieszanki,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. przepisy zwjzane
Przepisy zwjzane podano w SST ,Nawierzchnia z betonu asfaltoiveigt 10.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotyge materiatow
Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude SST-0
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 .

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowad wypetniacz, spetniaty wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.

Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 .

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow

1 Kruszywo tamane granulowane wg PN
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4
a) ze skal magmowych i przeoboaych Kl 1, 11Y; gat.1

—




b) ze skatl osadowych
C) z surowca sztucznegaugle pomie-
dziowe i stalownicze)

jw.

2)

kl. I; gat.1

Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2]

Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1]

Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg
WT/MK-CZDP 84 [15]

kl. I; gat.1

Piasek wg PN-B-11113:1996 [3]

Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9]

laboratoryjnego

b) innego pochodzenia wg orzeczenia

podstawowy

Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6]

D 50°, D 70

Polimeroasfalt drogowy
wg TWT PAD-97 [13]

DES8O A,B,C,

DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;
gat. 1
2) tylko dolomity Kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z

3) preferowany rodzaj asfaltu

innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty
i piaskowce bez ograniczeniadthowego

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyzgdej z betonu asfaltowego

Lp.

1

Rodzaj materiatu

Kruszywo famane granulowane wg PN-B

11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]

a) z surowca skalnego

b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze)

Wymagania wobec materiatow w

zaleznosci od kateg

orii ruchu

k.1, 0% gat.1, 2

kl. I; gat. 1

Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2]

ZWir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1]

Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg
WT/MK-CZDP 84 [15]

k.1, 1Y gat.1, 2

Piasek wg PN-B-11113:1996 [3]

Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9]

b) innego pochodzenia
wg orzeczenia laboratoryjnego

podstawowy

Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6]

D 50

Polimeroasfalt drogowy
wg TWT PAD-97 [13]

DE30 A,B,C
DES8O AB,C,
DP30,DP80

1) tylko pod wzg¢demscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1




2.4. Kruszywo

W zaleznosci od warstwy naley stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyisie w warunkach zabezpiecaajch je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyarenkruszywa lub jego frakcjami.
2.5. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejtiajwymagania okséone w WT.EmA-
99 [14].

3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyge sprztu
Ogdlne wymagania dotygee spretu podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Spret do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykaza
sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- wytwoérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbvitypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich,srednich i ceézkich ,
- walcow stalowych gtadkich ,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszcacych,
— samochod6éw samowytadowczych z przykryciem lub ¢esdmv.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogélnepkt
4.2. Transport materiatéw
4.2.1. Asfalt
Asfalt nalezy przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].

4.2.2. Wypelniacz

Woypelniacz luzem nakg przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaipkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Woypetniacz workowany mma przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workéow.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nadg przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozigdun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku niemiew przekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@awan

Zaleca sj stosowanie samochodow termosow z podwojrsgidinami skrzyni wypos@anej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST-0 ,Wyanagogoélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Przed przysfpieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym z inspedto nadzoru, Wykonawca dostarczy
do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralnfaléswvej oraz wyniki badalaboratoryjnych poszczegoélnych
skladnikow .



Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnauoic sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawdcdicasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawacicasfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM
Wymiar oczek |
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
izlfv;/ﬁlrjtmc od 0 od 0
do 16 dol12,8
Przechodzi
przez: 25,0
20,0 100
16,0 90+100 (100
12,8 80100 ([87+100
9,6 70+-88 73+100
8,0 63+80 66+89
6,3 55+70 57+75
4,0 44+58  147+60
2,0 30+42  [35+48
zawartge
ziarn > 2,0 (58+70) ((52+65)
0,85 18+28 25+36
0,42 1220 18+27
0,30 1018 16+23
0,18 8+15 12+17
0,15 7+14 11+15
0,075 6+9 7+-9
Orientacyjna
zawarta¢
asfaltu w 4,8:6,0 |4,8:6,5
MMA, % m/m

Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej powinierg ligtalony na podstawie badprobek wykonanych
wg metody Marshalla. Prébki powinny spelhimymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstweécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4 Ip.
od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wazaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwy vaizacej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawdcdicasfaltu podano w tablicy 5.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert bigtalony na podstawie badparébek wykonanych
wg metody Marshalla; prébki powinny spelfilymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.



Wykonana warstwa wkaca, wyréwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego powinna spetnia
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp. | Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
Modut sztywnéci petzania’, MPa > 14,0 £18)2
Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w >10.9
temperaturze 60C, kN =
Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0 do 4{5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od 2,0 do 4,0
5 _Vvtl/ye)/i’rnienie wolnej przestrzeni w probkach od 78.0 do
W, 86,0
6 | Grubd¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm
od 0 mm do 8,0 mm
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 5,0do 7,0
7 | Wskanik zagszczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestraew warstwie, % (v/v) od 3,0do 5,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotycz)
2) specjalne warunki, okgzienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym,
itp.

Tablica 5. Rgzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy wizacej, z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartgi asfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM
Wymiar oczek sit |
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0do 16
Przechodzi przez:
20,0 100
16,0 87+100
12,8 77+100
9,6 67+89
8,0 6083
6,3 54+73
4,0 42+60
2,0 30+45
zawarta¢
ziarn > 2,0 mm (55+70)
0,85
0,42 20+33
0,30 13+25
0,18 10+21




0,15 7+16
0,075 6+14
5+8
Orientacyjna
zawartdg¢ asfaltu w ‘ ‘ ‘ ‘ 4,3+5,8 ‘
MMA, % m/m

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch i warstwy wizacej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
Lp. | Wiasciwosci WiazaCel
Modut sztywnéci pelzania’, MPa >16,0 £22)2
Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 >11,0
uderzé ubijaka, kN
Odksztatcenie prébek jw., mm od 1,5do 4,0
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., %(v/v) od 4,0do 8,0
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach
A <75,0
jw., %
6 | Grubg¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestraew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrjéc zeszyt nr 48 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigpm,

5.3. Przygotowanie podia

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinng bgyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podtza powinna by sucha i czysta.

Nierowndci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwiém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. | Drogii place Podize pod warstw
scieralm Wigzaca i wzmacniagca
1 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi| 12 15

W przypadku gdy nierowroi podiaza s wigcksze od podanych w tablicy 7, pogdonaley wyrowna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed roziaeniem mechanicznym (na odcinkach wiiej frezowanych) jak igcznym warstwy
nawierzchni z betonu asfaltowego, padimaley skropic emulsp asfaltovg lub asfaltem uptynnionym w ikoi
ustalonej w SST. Zalecane §to asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphamza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe krasmikow, wtazow, wpustow itp. uszizen powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelniggym okrglonym w SST i zaakceptowanym przez inspektora nadzo



Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uplynnionego, kg/m

Podlaze do wykonania warstwy

Lp. z mieszanki betonu asfaltowego

Podilaze pod warstw asfaltovg

1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0d 0,7do 1,0
2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie 0d05do 07
3 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej

powierzchni 0d02do05

5.4. Podczenie mgdzywarstwowe
Kazda utozomg warstwe nalezy skropic emulsp asfaltovg lub asfaltem uptynnionym przed ufniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogeaenia mgdzywarstwowego, w il&i ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluéj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. | Polkczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/f
3 Asfaltowa warstwa wizaca od 0,1 do 0,3

Skropienie powinno bywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradparowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyggtzenia wynosi co najmniej:
- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/mi emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przy iléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia ragutaczarki.
5.5. Warunki przysipienia do rob6t

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +8C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 16 C dla wykonywanej warstwy grubci < 8
cm. Nie dopuszczaesuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpadtazu, podczas opadéw
atmosferycznych oraz silnego wiatru $\V16 m/s).

5.6. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna lwbudowywana uktadagkwyposaom w ukiad z
automatycznym sterowaniem grgbbwarstwy i utrzymywaniem nowej niwelety na odcick drog
przewidzianych do zfrezowania oraz mieszanka whhnwbudowanaegcznie w miejscach remontow
przekopow jak i miejscowych remontéw nawierzchrigir placow targowiska .

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbiysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyise bezzwtocznie zgodnie ze schematem grzejlca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieezazgzania powinna wyndshie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12,

Zageszczanie naley rozpocaé od kravedzi nawierzchni ku osi.4gtza w nawierzchni powinny By
wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadb osi drogi.

Ztacza powinny by calkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Byéwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzydgma asfaltowo-kauczukogv Sposob wykonywania gtz
roboczych powinien b;’yzaak’ceptowany przeziyniera.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 6.



6.2. Badania przed przyggieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykaérizadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki nahmer-asfaltoweji przedstawivyniki tych bada
inspektorowi nadzoru do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-tg¥ee]

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej galea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
[8]. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryja . Dopuszcza giwykonanie badainnymi
réwnowanymi metodami.

6.3.2. Badanie wigiwosci asfaltu
Nalezy okreli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.3. Badanie wiziwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

6.3.4. Badanie wkziwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa natg okresli¢ klas: i gatunek kruszywa.
6.3.5. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mahme-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineraséaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnatggodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjne[SSiT.

6.3.6. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-&sfad

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltqeedg¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadnaé¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna bggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.7. Sprawdzenie wygdu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygbu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocefe@alnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.8. Wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych metag
Marshalla. Wyniki powinny b§ zgodne z receptiaboratoryjn.
6.4. Badania dotyeze cech geometrycznych i wtawosci warstw nawierzchni
Z betonu asfaltowego

6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego
podaje tablica 12.

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o didgd100m

2 Réwna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubdato 10 m

3 Rownd¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief o 5m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku réoveanym

5 Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kzinych niwelacji podanej i poprzecznej
oraz usytuowania osi

6 Uksztattowanie osi w planie W(g stanu istaggjgo

7 Grubg¢ warstwy 1 prébka z kalego odcinka remontowanego

8 Ziacza podhune i poprzeczne cala diugfozlacza




9 Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gifta

11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa remontowanego
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2. Szerok& warstwy

Szeroka¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinn& lagodna ze stanem istréeym.
Szerokd¢ warstwy asfaltowej aiej potazonej, nie ograniczonej krawnikiem lub opornikiem w nowej
konstrukcji nawierzchni, powinna bygzersza z kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej potzonej,
nie mniej jednak @5 cm.

6.4.3. ROwné¢ warstwy

Nierowndgci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wiecksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierévégowarstw asfaltowych, mm

Warstwa Warstwa Warstwa

Lp. Drogi i place L . -
P grp $cieralna wigzaca wzmacniagca

9 12 15

1 Drogi klasy L i D oraz place i parking

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegadeikach prostych i na tukach powinnycby
zgodne ze stanem istréeym.

6.4.5. Redne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny byyzgodne ze stanem istrgeym.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna lByusytuowana zgodnie ze stanem istagm.
6.4.7. Grubé&¢ warstwy

Grubg¢ warstwy powinna by zgodna z grukizia projektows, z toleranci + 10 %.
6.4.8. Zhcza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofedo osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny kyprzesurgte wzgedem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny
by¢ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9. Krawdz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystagvad 3 do 5
mm ponad ich powierzchgiiWarstwy bez opornikoéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
koniecznd¢ obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyghd warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien érjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszerych sé i spekanych.

6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST-0 ,Wymigagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowa jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwakisfvego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST-0 ,Wymigagoélne” pkt 8.



Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PNe82%:2000[10] daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi okreslone zostaa w umowie na wykonanie przedmiotu
zamowienia.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 iwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfgnsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredlzi urzzdzen obcych i krawznikéw,
— skropienie mgdzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmigj.

10 PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzch
drogowych.Zwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni
drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych. Piasek
4.PN-B-11115:1998  Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczneuzla stalowniczego
do nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naitoPakowanie, znakowanie
i transport
. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygirae
. PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfaltyympione AUN do nawierzchni
drogowych
8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody backes mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas
bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie aefad.
Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnpawierzchni fanografem
i tata
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-8

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT




6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghnicznej $wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru robét drogowych zmanych z remontem nawierzchni asfaltowej jezgihacow na
terenie targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .

1.2. Zakres robét obfych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych z
wykonywaniem warstwycieralnej(po uprzednim zfrezowaniu istn.nawierzghvg PN-S-96025:2000
uktadanej mechanicznie .

1.3. Okrdlenia podstawowe
1.3.1 Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa petiacza mineralnego o oklenym skladzie i
uziarnieniu.

1.3.2 Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankaenalna z odpowiedsiloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na gao, w okrélony sposob, spetniaga okrélone wymagania.

1.3.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralsfaliowa utaona i zagszczona.

1.3.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czykté@a poprawia adhezpsfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanod;; maoze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.3.5. Podtae pod warstw asfaltowg - powierzchnia przygotowana do iémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.

1.3.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniolotnymi rozpuszczalnikami.
1.3.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogawgostaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wadzie

1.3.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszamkeralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wihasciwosci .2 zgodne z receptaboratoryjm.

1.3.9. Pozostate okslenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.4. Ogoélne wymagania dotygze robot

0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotyge materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST-0
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 .

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowad wypetniacz, spetniagy wymagania okridone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.

Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 .

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatdw
1 Kruszywo tamane granulowane wg PN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skal magmowych i przeoboaych K. 1, 1Y gat.1
b) ze skat osadowych jw.?
C) z surowca sztucznegaugle pomie-




dziowe i stalownicze)

kl. I; gat.1

Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2]

ZWwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1]

Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg
WT/MK-CZDP 84 [15]

kl. I; gat.1

Piasek wg PN-B-11113:1996 [3]

Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9]

b) innego pochodzenia wg orzeczenia
laboratoryjnego

podstawowy

Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6]

D 50”, D 70

Polimeroasfalt drogowy
wg TWT PAD-97 [13]

DES8O AB,C,

DP80

4) tylko pod wzgédemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla Kl. I;

gat. 1

5) tylko dolomity Kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty
i piaskowce bez ograniczeniadthowego
6) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatéw do warstwyzgdej z betonu asfaltowego

) ) Wymagania wobec materiatdw w
Lp. | Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu
1 Kruszywo famane granulowane wg PN-B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego k.1, 1Y gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) kl. I; gat. 1
2 Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] -
4 Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg k.1, 1Y gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] -
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy
b) innego pochodzenia -
wg orzeczenia laboratoryjnego -
7 Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50
8 Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] DES8O AB,C,
DP30,DP80

1) tylko pod wzg¢demscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1




2.4. Kruszywo

W zaleznosci od warstwy naley stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyise w warunkach zabezpiecaajych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyarenkruszywa lub jego frakcjami.
2.5. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe speftiajwymagania okéone w WT.EmA-
99 [14].

3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyge sprztu
Og6lne wymagania dotygee spretu podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Spret do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykaza
sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbvitypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcéw lekkichsrednich i cgzkich ,
- walcow stalowych gtadkich ,
- walcow ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszcacych,
— samochod6éw samowytadowczych z przykryciem lub ¢esdmv.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotygz transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST-0 ,Wymagania ogélne™pkt
4.2. Transport materiatéw
4.2.1. Asfalt
Asfalt nalezy przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].

4.2.2. Wypelniacz

Woypetniacz luzem naky przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaipkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workéow.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nadg przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozildun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku niemiew przekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

Zaleca sj stosowanie samochodow termosow z podwojrsgidinami skrzyni wypos@anej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST-0 ,Wyanagogdélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Przed przysfpieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym z inspedto nadzoru, Wykonawca dostarczy
do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralnfalé&swvej oraz wyniki badalaboratoryjnych poszczegoélnych
skladnikow .



Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaduoic sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawdcdicasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawacicasfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM
Wymiar oczek |
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢
od 0 od 0
asfaltu do16 |do12,8
Przechodzi
przez: 25,0
20,0 100
16,0 90+100 (100
12,8 80100 (87+100
9,6 70+-88 73+100
8,0 63+80 66+89
6,3 55+70 57+75
4,0 44+58 47+60
2,0 30+42 35+48
zawartge
ziarn > 2,0 (58+70) |((52+65)
0,85 18+28 25+36
0,42 1220 18+27
0,30 1018 16+23
0,18 8+15 12+17
0,15 7+14 11+15
0,075 6+9 7+9
Orientacyjna
zawarta¢
asfaltu w 4,8:6,0 |4,8:6,5
MMA, % m/m

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert mgtalony na podstawie badprébek wykonanych
wg metody Marshalla. Prébki powinny spelhislymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4 Ip.
od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wazaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwy vaizacej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadiasfaltu podano w tablicy 5.



Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej powinier ligtalony na podstawie badarobek wykonanych
wg metody Marshalla; prébki powinny spel@iaymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa \wkaca, wyréwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego powinna spetnia
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp. | Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
Modut sztywnéci petzania’, MPa > 14,0 £18)2
Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w >10.9
temperaturze 60C, kN =
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0 do 4{5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od 2,0 do 4,0
5 _Vvtl/ye)/i’rnienie wolnej przestrzeni w probkach od 78.0 do
W, 86,0
6 | Grubd¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm
od 0 mm do 8,0 mm
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 5,0do 7,0
7 | Wskanik zagszczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestraew warstwie, % (v/v) od 3,0do 5,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy
2) specjalne warunki, okgzienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym,
itp.

Tablica 5. Rgzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy wizacej, z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartgi asfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM
Wymiar oczek sit |
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0do 16

Przechodzi przez:
20,0 100
16,0 87+100
12,8 77+100
9,6 67+89
8,0 6083
6,3 54+73
4,0 42+60
2,0 30+45

zawartac¢

ziarn > 2,0 mm (55+70)
0,85
0,42 20+33
0,30 13+25
0,18 10+21
0,15 7+16
0,075 6+14




| | I I | | |5+8 |
Orientacyjna
zawartg¢ asfaltu wi

MMA, % m/m

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch i warstwy wizacej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
Lp. | Wiasciwosci WiazaCel
Modut sztywnéci pelzania’, MPa >16,0 £22)2
Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 >11,0
uderzé ubijaka, kN
Odksztatcenie prébek jw., mm od 1,5do 4,0
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., %(v/v) od 4,0do 8,0
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach
A <75,0
jw., %
6 | Grubg¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zagszczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestraew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0
3) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instryi&e zeszyt nr 48 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
4) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowariggm,

5.3. Przygotowanie podia

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinng lgyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podta powinna by sucha i czysta.

Nierowndci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwiém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. | Drogii place Podize pod warstw
scieralm Wigzaca i wzmacniagca
1 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi| 12 15

W przypadku gdy nierowroi podiaza s wigcksze od podanych w tablicy 7, pogdonaley wyrowna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed roziaeniem mechanicznym (na odcinkach wiiej frezowanych) jak igcznym warstwy
nawierzchni z betonu asfaltowego, padimaley skropic emulsp asfaltovg lub asfaltem uptynnionym w ikoi
ustalonej w SST. Zalecane §to asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphamza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe krasmikow, wtazow, wpustow itp. uszizen powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelniggym okrglonym w SST i zaakceptowanym przez inspektora nadzo

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoiubj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

Podtaze do wykonania warstwy llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody




Lp. |z mieszanki betonu asfaltowego z emulsji lulynpiacza z asfaltu
uplynnionego, kg/m

Podlare pod warstw asfaltove

1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0od 0,7do 1,0
2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie 0d05do 0,7
3 Navylerzchn_|a asfaltowa o chropowatej 0d 0.2 do 0,5
powierzchni

5.4. Podczenie mdzywarstwowe
Kazda utozong warstwe nalery skropc emulsp asfaltova lub asfaltem uptynnionym przed akniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogeaenia mgdzywarstwowego, w il&i ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluéj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. | Policzenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/f
3 Asfaltowa warstwa wizaca od 0,1do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradmarowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wygatzenia wynosi co najmniej:
- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/ni emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przyiléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia ragqgaczarki.
5.5. Warunki przysfpienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +3C dla wykonywanej warstwy gruba > 8 cm i + 16 C dla wykonywanej warstwy grubd < 8
cm. Nie dopuszczaesiktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpadtazu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru $V16 m/s).

5.6. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna lwbudowywana uktadagkwyposaom w ukiad z
automatycznym sterowaniem grébowarstwy i utrzymywaniem nowej niwelety na odcck drég
przewidzianych do zfrezowania oraz mieszanka wmnerbudowanagcznie w miejscach remontéw
przekopow jak i miejscowych remontéw nawierzchriiglr placéw targowiska .

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarigsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyise bezzwtocznie zgodnie ze schematem grzeplca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wynashie mniej ni:
- dla asfaltu D 50 13aC,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12aC,

Zageszczanie naley rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni ku osi.4dtza w nawierzchni powinny By
wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadb osi drogi.

Ztacza powinny by catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Byéwno obcgte i powierzchnia obetej kranedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyeaima asfaltowo-kauczukogv Sposéb wykonywania gtz
roboczych powinien b;’yzaak,ceptowany,przezz‘iyniera.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 6.



6.2. Badania przed przyggieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykaérizadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki nahmer-asfaltoweji przedstawivyniki tych bada
inspektorowi nadzoru do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-tg¥ee]

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej galea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
[8]. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryja . Dopuszcza giwykonanie badainnymi
réwnowanymi metodami.

6.3.2. Badanie wigiwosci asfaltu
Nalezy okreli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.3. Badanie wiziwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

6.3.4. Badanie wkziwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa natg okresli¢ klas: i gatunek kruszywa.
6.3.5. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mahme-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineraséaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnatggodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjne[SSiT.

6.3.6. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-&sfad

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltqeedg¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadnaé¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna bggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.7. Sprawdzenie wygdu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygbu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocefe@alnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.8. Wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych metag
Marshalla. Wyniki powinny b§ zgodne z receptiaboratoryjn.
6.4. Badania dotyeze cech geometrycznych i wtawosci warstw nawierzchni
Z betonu asfaltowego

6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego
podaje tablica 12.

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o didgd100m

2 Réwna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubdato 10 m

3 Rownd¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief o 5m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku réoveanym

5 Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kzinych niwelacji podanej i poprzecznej
oraz usytuowania osi

6 Uksztattowanie osi w planie W(g stanu istaggjgo

7 Grubg¢ warstwy 1 prébka z kalego odcinka remontowanego

8 Ziacza podhune i poprzeczne cala diugfozlacza




9 Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gifta

11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa remontowanego
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2. Szerok& warstwy

Szeroka¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinn& lagodna ze stanem istréeym.
Szerokd¢ warstwy asfaltowej aiej potazonej, nie ograniczonej krawnikiem lub opornikiem w nowej
konstrukcji nawierzchni, powinna bygzersza z kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej potzonej,
nie mniej jednak @5 cm.

6.4.3. ROwné¢ warstwy

Nierowndgci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wiecksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nieréwégowarstw asfaltowych, mm

Warstwa Warstwa Warstwa

Lp. Drogi i place L . -
P grp $cieralna wigzaca wzmacniagca

9 12 15

1 Drogi klasy L i D oraz place i parking

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegadeikach prostych i na tukach powinnycby
zgodne ze stanem istréeym.

6.4.5. Redne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny byyzgodne ze stanem istrgeym.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna lByusytuowana zgodnie ze stanem istagm.
6.4.7. Grubé&¢ warstwy

Grubg¢ warstwy powinna by zgodna z grukizia projektows, z toleranci + 10 %.
6.4.8. Zhcza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofedo osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny kyprzesurgte wzgedem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny
by¢ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9. Krawdz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystagvad 3 do 5
mm ponad ich powierzchgiiWarstwy bez opornikoéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
koniecznd¢ obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyghd warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien érjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszerych sé i spekanych.

6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST-0 ,Wymigagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowa jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwakisfvego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST-0 ,Wymigagoélne” pkt 8.



Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PNe82%:2000[10] daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi okreslone zostaa w umowie na wykonanie przedmiotu
zamowienia.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 iwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfgnsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredlzi urzzdzen obcych i krawznikéw,
— skropienie mgdzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmigj.

10 PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzch
drogowych.Zwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni
drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych. Piasek
4.PN-B-11115:1998  Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczneuzla stalowniczego
do nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowprzetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie
i transport
. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygirae
. PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfaltyympione AUN do nawierzchni
drogowych
8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody backes mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas
bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie aefad.
Wymagania
11. BN-68/8931-04 Ebgi samochodowe. Pomiar rowéed nawierzchni planografen
i tata
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej g wymagania ogoéine dotygze wykonania i
odbioru robot drogowych zezanych z  remontem nawierzchni asfaltowej jezgitacow na terenie
targowiska przy ul.Pukowca w Katowicach .

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna ST jest stosowana jako eheku przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reaji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad prowadzenia robét azanych z regulagjpionowg skrzynek
Zaworow i studzienek.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Okrélenia podane w niniejszej S§ ggodne z obowazujacymi odpowiednimi polskimi normami

iz definichmi podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagam)gc')lnq", pkt 1.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogolne wymagania dotygee materiatdbw podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagargaloe” pkt 2.
MATERIALY

Do wykonaniasciekdw zgodnie z DokumentacjProjektows i niniejszz ST, kedg stosowane nagpujace
materiaty:

- cement,

- piasek,

- woda,

- bitumiczna masa zalewowa

- beton

2.2.1. Cement

Cement powinien spetnfawymagania normy PN-EN-197-1.

Przechowywanie cementu powinnatbggodne z wymaganiami normy BN-88/6731-08.

2.2.2. Materialy na podsypk i wypetnienia szczelin pomgdzy sciankami bocznymi

Nalezy stosowd mieszank cementowo — piaskoyw

- 1:4 dla podsypki z cementu portlandzkiego klagyp3vg PN-EN-197-1 i z piasku naturalnego speiciago
wymagania PN-B-06712,

- 1:2 dla wypetnienia szczelin z cementu portlaneigé klasy 32,5 wg PN-EN-197-1 i z piasku wg
PN-B-06711.

2.2.4. Woda

Woda powinna b ,odmiany 1" i spetnid wymagania normy PN-88/B-32250.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

3.2. SPRZET DO UKLADANIA SCIEKOW

Roboty zwhzane z regulagj beda wykonywane ¢cznie oraz przy ayciu drobnego spetu pomocniczego
zaakceptowanego przez inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalme” pkt 4.
4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Kruszywo naley przewoz¢é w warunkach zabezpiecaajch je przed rozsypaniem, rozpylaniem,
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z innymi kruanyw

Przewdz cementu powinien odbyévaic zgodnie z wymaganiami normy BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.

5.2. PRZYGOTOWANIE PODLO ZA

Zgodnie z Dokumentagj Projektova, podiaze nowe lub istniejce:

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT



6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostl obmiarowvg jest:

a) 1 szt,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z ST, Dokumengagjrojektova i poleceniami inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary z zachpwaniem tolerancji vidy ® daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
a) Cena wykonania obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- prace demontawe

- prace montzowe



